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1.WSTEP

1.1. PRzZEDMIOT
Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techaiezykonania i odbioru robét dla realizacji zadania
~Przebudowy wraz z remontem elewacji i dachu budy8kkoty Podstawowej Nr 107 przy
ul. Dabrowskiego 73 (Dz. Nr 53/4) w Poznaniu”.
Zadanie obejmuje:

* instalacg okablowania strukturalnego,

instalacg telekomunikacyjn

e instalacg domofonowy

e instalacg monitoringu

« instalacg systemu kontroli dogpu

* instalacg elektronicznego wimego i dzwonka

Gtéwny przedmiot zamoéwienia:

45000000-8 Roboty budowlane

Dodatkowe przedmioty zaméwienia:

45214000-0 - Roboty budowlane w zakresie budowgkibiv budowlanych
zwigzanych z edukagji badaniami;

45300000-0 - Roboty instalacyjne w budynkach

45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraalasji elektrycznych
45314300-4 - Instalowanie infrastruktury okabloveani
45315100-9 - Instalacyjne roboty elektrotechniczne
45315300-1 - Instalacje zasilania elektrycznego

45315600-4 - Instalacje niskiego napa

45314320-0 — Instalowanie okablowania komputerowego
45314300-4 — Instalowanie infrastruktury okabloveani
48421000-5 — Pakiety oprogramowania do gdzania urgdzeniami
45317000-2 - Inne instalacje elektryczne

35120000-1 — Systemy i widzenia nadzoru i bezpiedstwa
30231200-9 —Spex komputerowy

30231250-4 — Monitory ekranowe

30241000-0 — Oprogramowanie komputerowe

35120000-1 — Systemy i wdzenia nadzoru i bezpiecmtwa
32235000-9 — Systemy nadzoru o obwodzie zaetmi
32234000-2 — Kamery telewizyjne o obwodzie zaretymn



32420000-3 — Urgdzenia sieciowe
32552600-3 — Domofony
42961100-1 — System kontroli dgsti

1.2. ZAKRES STOSOWANIA
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rok@newi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. ZAKRES ROBOT
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecngj (ST) wykonania i odbioru robét dotycrobdt

brarzy niskich napj¢ zwigzanych z wykonaniem robét zygianych z przebudawbudynku Szkoty

Podstawowej Nr 107 przy ul.gbrowskiego 72 w Poznaniu.
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

W projekcie wykonawczym oraz w specyfikacji tecltaniej wystpuja okreslenia podstawowe zgodne z

normami oraz aktami prawnymi powotanymi w specydjka



2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Do wykonania i montau instalacji, urgdzer nalery stosowa przewody, kable, ospgf aparatug

I urzadzenia elektryczne posiagag dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktérych producent lub jego przedstaelic

dokonat oceny zgoddoi z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug dkreego systemu
oceny zgodngxi;

wydal deklaragj zgodndci z dokumentami odniesienia takimi jak: zharmomiaae specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez IEC ¢ddynarodowa Komisja Elektrotechniczna)
i wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy kragowpracowane z uwzginieniem
przepiséw bezpiechistwa CEE (Mgdzynarodowa Komisja ds. Przepisow Doyorch
Zatwierdzenia Sprgu Elektrycznego), aprobaty techniczne,

oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlandnzgodnie z obowizujagcymi
przepisami

wydat deklaragj zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wywrabmieszczonego
w okreslonym przez Komisj Europejsk wykazie wyrobow majcych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczestwa,

wydat cswiadczenie, ze zapewniono zgod§é wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanyimdywidualrs dokumentagj projektows,

sporzdzomy przez projektanta obiektu lub z nim uzgodmnion

Zastosowanie innych wyrobow, wsj nie wymienionych jest nitiwe pod warunkiem posiadania przez

nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie iglgdnienia ich w zatwierdzonym projekcie

dotyczcym montau urzdzea elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

Parametry techniczne zastosowanych materiatow ioduw powinny by zgodne z wymaganiami

podanymi w dokumentacji projektowej i powinny odpada: wymaganiom obowgizujgcych norm.

Podane parametry wyspecyfikowanychagiz i materiatdw g parametrami minimalnymi. Wykonawca

zobowpgzany jest sprawdéiich prawidtowd¢ i w razie potrzeby odpowiednio skorygoiva

Materialy , wyroby i urzdzenia nalgy dostarcz& na budow z dokumentami potwierdzgjymi ich

dopuszczenie do stosowania w budownictwie (ceryyikaprobaty techniczne, deklaracje zgadnip.)

oraz zeswiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbiorechnicznego (w

przypadku urzdzen prefabrykowanych).

2.2. RODzAJE MATERIALOW

2.2.1. KABLE | PRZEWODY



Stosowa kable i przewody wykonane z materiatéw o parancitigkrélonych projektem braty niskich
napkec:

* material przewodgy mied— zgodnie z wykonanymi obliczeniami dlaziego obwodu

* izolacja kabli nn: 1 kV

* izolacja przewodow: 0,75 kV.

* Pozostale przewody wg dokumentacji projektowe;j.

2.2.2. TRASY | PRZEPUSTY KABLOWE
Do prowadzenia w budynku kabli i przewodow stosawa
» rurki instalacyjne lub rurki gikie karbowane do prowadzenia instalacji w tynku,
* rurki instalacyjne i listwy pcv do prowadzenia @lsicji na tynku,
» kanaly instalacyjnécienne z tworzyw sztucznych, z przegrod
Przy przejciach przewodéw i kabli przezianki dzialowe natey stosowa przepusty ochronne.
Przegcia przeziciany oddzielé pazarowych zabezpiecégrzepusty zapraavo odpornéci oddzielenia
pozarowego.

2.2.3. OSPRZT INSTALACYJNY

Wymagania dotycce materiatdw i urgdzen wg dokumentacji projektowej.



3.SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRETU
Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spyii, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spegz uzywany do robdt powinien ldy zgodny z ofet
Wykonawcy oraz powinien odpowiadlpaod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w projekcie
organizacji rob6t. W przypadku braku ustale tym dokumencie spez powinien by uzgodniony
| zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczbavyidajngé sprztu powinna gwarantowa
przeprowadzenie robot zgodnie z wymaganiami @&nymi w dokumentacji projektowej oraz

w terminie okrélonym umove.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowktany do uywania jedynie takichsrodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wikciwosci przewaonych materiatow. Wykonawca
bedzie usuwé na biegco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia mgadh publicznych oraz

dojazdach do terenu budowy spowodowane jego pajaizda
4.2. TRANSPORT MATERIALOW

Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny dyzabezpieczone przed ich

przemieszczaniem oraz uktadane zgodnie z warunkanmsportu wydanymi przez ich wytwetc

5.WYKONYWANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektowy. Zamawiajcy w terminie okrélonym umowy przekae Wykonawcy teren budowy wraz
zdwoma egzemplarzami dokumentaciji projektowej. Wzypadku rozbignosci w ustaleniach
poszczegdllnych dokumentdw obaurije kolejndé ich waznasci wymieniona w ,,0goélnych warunkach
umowy”. Wykonawca nie ma wykorzystywd blteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadd@minspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. Koszt zabezpieczenia terenu bydoe podlega odbnej zaptacie i przyjmuje gize
jest zawarty w cenie umowne;j.

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy doge
ochrony srodowiska naturalnego. W czasie trwania budowy acpwykmczeniowych Wykonawca
podejmowé bedzie wszelkie uzasadnione dziatania goej na celu stosowanie przepiséw i norm
dotyczzcych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy. Wykooawunik& bedzie
uszkodzé lub ucizliwosci dla 0os6b lub wiasrdoi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia,

hatasu lub innych przyczyn powstatych w gastwie sposobu dziatania.



Wykonawca bdzie przestrzegat przepisy ochrony przecisgyowe;.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne takie jak
rurociggi, kable.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzdgdzie przepiséw dotygzych BHP.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymafaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i przyjmuje gj ze § zawarte w cenie umowne;.

Wykonawca odpowiedzialnyelzie za ochrogrobét i wszelkie materiaty i ugdzenia eywane podczas
robét od daty rozpoezia do daty zakiczenia robot. Wykonawcagizie utrzymywa roboty do czasu

odbioru ostatecznego.

5.2. SzCZEGOLOWE ZASADY WYKONANIA ROBOT

5.2.1. MONTAZ INSTALACJI NISKICH NARIC
Zakres robo6t obejmuije:
* Montaz tras kablowych (koryta i listwy pcv oraz rury karkane)
* Montaz i uruchomienie instalacji okablowania strukturgoevediug projektu
* Montaz i uruchomienie instalacji telefonicznej wedtug jetdu (za wyjtkiem przeniesienia
centrali telefonicznej- po stronie Inwestora)
* Montaz i uruchomienie instalacji domofonowej wedtug pkebje
* Montaz i uruchomienie instalacji monitoringu wedtug pidje
* Montaz i uruchomienie instalacji systemu kontroli dgst wedtug projektu
* Montaz i uruchomienie instalacji elektronicznegoimego i dzwonka wedtug projektu

* wykonanie pajczer wyrbwnawczych.

Prace wykona zgodnie z dokumentagjprojektowsy oraz zgodnie z normami pasiymi lub
réwnowanymi:

Norma PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektudowlanych

Norma PN-EN 50173 Technika Informatyczna — Systekgblowania strukturalnego

Norma PN-EN 50174 Technika Informatyczna — Insjalakablowania

Normy PN-EN 50131 Systemy alamowe — Systemy sygméjliwlamania i napadu

Norma PN-EN 50132 Systemy alarmowe — Systemy de#o@CTV stosowane w zabezpieczeniach

Normy PN-EN 50133 Systemy alamowe — Systemy kardastpu



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT
Do obowhzkdéw Wykonawcy naley zapewnienie jak@i przy wykonywaniu robot : zapewnienie
mozliwosci technicznych, kadrowych i organizacyjnych gwangtych wykonanie robdt zgodnie
z dokumentagj projektowy, specyfikacja technicanoraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora Nadzoru. Celem kontroli robGtdhie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osagna¢ zatazomg jakos¢ robot.

6.2. BADANIA POMONTAZOWE
Sprawdzenie odbiorcze instalacji elektrycznej itatexji niskich nagic nalery wykona zgodnie z
projektem oraz zgodnie z nogm
Norma PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektrycangbiektach budowlanych.
Norma PN-EN 50173 Technika Informatyczna — Systekablowania strukturalnego

7.SPRAWDZANIE. SPRAWDZANIE ODBIORCZE

7.1. OGLEDZINY CZESCIOWE | KONCOWE
Nalezy wykona sprawdzenia odbiorcze skiaglzg s¢ z ogkdzin czsciowych i kacowych
polegajcych na kontroli:
» zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze starfaktycznym
» zgodndci wykonanych palczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej
» stanu zabudowanego materiatu
» kompletndci dokumentacji dotyegej zastosowanych materiatow
» ciagtosci wszelkich przewoddw wyspujacych w danej instalacji
* poprawndci wykonania i zabezpieczenia pcter srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokdtem przez wykonawoontau
* poprawndci wykonania montau sprztu instalacyjnego, uezlzer i odbiornikéw energii
elektrycznej

* poprawndci zamontowania i dokonania kompletacji opradwietleniowych.



8. OBMIAR ROBOT

Rozliczenia cgsciowe zrealizowanych przez Wykonawcrobot, dokonywane dola w oparciu
0 potwierdzone przez Inspektora ich zakresy - stégge zamknjte elementy realizacyjne, zgodne
Z opracowanym przez Wykonagvharmonogramem rzeczowo - terminowo - finansowym.
Roboty wchodzce w zakres zamketiego elementu realizacyjnegada uznane
za wykonane - pod warunkiere przeprowadzono je zgodnie z:
e warunkami zawartej Umowy
» Specyfikacy Technicza Wykonania i Odbioru Robot
e dokumentagj projektova;
e obowigzujagcymi przepisami i normami.
Zakres rzeczowo - finansowy danego elementu rabdsi by zgodny z harmonogramem rzeczowo -
terminowo - finansowym.
Potwierdzenie realizacji robo6t podlegajch zakryciu, musi ki dokonane przez Inspektora nadzoru

bezpgrednio po ich wykonaniu - lecz przed zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez InspektordzNeu przy udziale
Wykonawcy:

» odbiér dokumentacji projektowej

» odbidr rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu

» odbior czsciowy

» odbidr ostateczny

» odbiér pogwarancyjny.

Odbiér dokumentacji projektowej polega na finalrgjenie projektéw uwzgtiniapcych spetnienie
wymaga podanych w programie funkcjonalnawikowym oraz dokonanych w czasie uzgodnie
miedzybrarowych i konsultacjach z Zamawiaym. Odbioér ten &dzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek. Odbi@bo6t dokonuje Zamawiggy.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reajizulegry zakryciu. Odbiér ten dulzie dokonany
w czasie umdiwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentwaania ogdlnego pagiu
robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Odbidr ostateczny roboét polega na finalnej oceréxzywistego wykonania robo6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartasci. Odbidr ostateczny robot nggt w terminie ustalonym w umowie, ligz od dnia

potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zazenia robot i przgicia dokumentéw odbioru robét



okreslonych umowg. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczonzezprZamawiajcego
w obecndci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigcaj roboty dokona ich oceny
na podstawie: przedtonych dokumentow, wynikow bafia pomiaréw, oceny wizualnej, oraz oceny
zgodndci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa i sfikacja technicza. W toku odbioru
ostatecznego robo6t komisja zapoznag sgi realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioru robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rohupetniagcych
i poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznacainy robét poprawkowych, robot
uzupetniagcych lub wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czykaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. Podstawowym dokumentem do dokondbiaro ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamaggapo.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektgezeli wszystkie pomiary i badania
daty wyniki pozytywne.

9.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU
Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

e przygotowanie podita do montau przewoddw wewitrz obiektu.
9.3. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT
Do odbioru kaacowego Wykonawca zobogaany jest przygotowa

e protokoly pomiaréw skuteczhoi zastosowanej ochrony przeciwpzeaiowej

e protokotly pomiaréw rezystancji izolacji przewodow

e pomiary impedanciji ¢tli zwarcia

« wyniki sprawdzenia selektywioi zadziatania zabezpieaze

e sprawdzenie natenia Gwietlenia na plaszczypie roboczej pomieszcaeoraz w drogach
komunikacyjnych

¢ pomiary dynamiczne okablowania klasy E (pomiaputpermanent link)

e dokumentag powykonawcg

e gwarancje

* karty katalogowe

o certyfikaty

* instrukcje uradzen i systemow.
10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw rozliczenia finansowegoela postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z Zamgjsyem.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgedniaé wszystkie czynngei
,materiaty, sprat, narzdzia, wymagania i badania sktagtg sé na jej wykonanie.

Dokumenty Odniesienia:

» Dokumentacja projektowa instalacji niskich rgpi



Projekt budowlany braty elektrycznej
Projekt wykonawczy braty elektrycznej
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

Harmonogram rzeczowo — terminowo - finansowy

11. AKTY PRAWNE

11.1. USTAWY | ROZPORZADZENIA

Ustawa Prawo Budowlane z 7 lipca 1994r

Ustawa Prawo Energetyczne z 10 kwietnia 1997r

Ustawa o0 ochronie przeciwparowej z 24 sierpnia 1991r

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia420

Ustawa Prawo ochronfyodowiska z dnia 27 kwietnia 2001r

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnid€D02r. W sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006r.
W sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektow budowlanych i tee
Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid &rzenia 1997r w sprawie ogélnych
przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wazia 1999r w sprawie bezpiecmtwa

i higieny pracy przy urdzeniach i instalacjach energetycznych

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20w sprawie informacji dotyazej

bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigrstera i ochrony zdrowia

11.2. NORMY

Norma PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiekthudowlanychlub réwnowana

Norma PN-EN 62305 Ochrona odgromowe réwnowana

Norma EN 1838 Stosowaniéwietlenia — dwietlenie awaryjnelub rownowana

Norma PN-92/N-01256/02 Znaki bezpieagtva. Ewakuacjdub rownowana

Norma N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalipacylinie kablowe. Projektowanie i
budowa. lub réwnowana

Norma N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskregpecia. Ochrona przeciwpataniowa.
lub réwnowana

Norma PN-EN 12464-1: 2018wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy, miejsca pracy

we wretrzach.lub réwnowana



Norma PN-EN 12464-2: 2008wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy, miejsca pracy
na zewntrz. lub rGwnowana

Norma PN-EN 61439-1: 2010 Rozdzielnice i sterownioeskonapiciowe. Czs¢ 1:
Postanowienia ogélnelub rownowana

Norma PN-EN 61439-2:2010 Rozdzielnice i sterowningskonapgciowe -- Czs¢ 2:
Rozdzielnice i sterownice do rozdziatu energii édgbznej.lub rownowana

PN-EN50173-1 Technika informatyczna — Systemy akabhia strukturalnego. €& 1:
Wymagania ogolne,

PN-EN50173-2 Technika informatyczna — Systemy akabhia strukturalnego. €& 2:
Pomieszczenia biurowe,

PN-EN50174-1 Technika informatyczna - Instalacjaald&wania. Cgs¢ 1. Specyfikacja
I zapewnienie jaki

PN-EN50174-2:2002 Technika informatyczna — Insjalazkablowania. G&¢ 2: Planowanie
i wykonawstwo instalacji wewgtrz budynkéw

PN-EN50174-3 Technika informatyczna -- Instalacjaldowania -- Cgs¢ 3: Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewtnz budynkow

PN-EN50310:2002 Stosowanie pcten wyréwnawczych i uziemiggych w budynkach z
zainstalowanym spegrem informatycznym,

-PN-EN50346:2002 Technika informatyczna. Instala@fablowania. Badanie zainstalowanego
okablowania.

PN-EN 50131-6:2009 - Systemy alarmowe - Systemyalzaciji wklamania i hapadu - &£ 6:
Zasilanie

PN-EN 50132-1:2012 - Systemy alarmowe -- Systemyzodiwe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- & 1: Wymagania systemowe

PN-EN 50132-5-2:2012 - Systemy alarmowe -- Systedozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- &£ 5-2: Protokoly sieciowe (IP) dotygze transmisji wideo

PN-EN 50132-5-3:2013-04 - Systemy alarmowe -- Sggtedozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- & 5-3: Transmisja wideo -- Analogowa i cyfrowa tramisja wideo
PN-EN 50132-7:2013-04 - Systemy alarmowe -- Systedozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- & 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 50133-1:2007 - Systemy alarmowe - Systemytrkbndostpu w zastosowaniach
dotyczcych zabezpieczenia -- €2 1: Wymagania systemowe

PN-EN 50133-2-1:2002 - Systemy alarmowe - Systenontrbli dostpu stosowane
w zabezpieczeniach -- & 2-1: Wymagania dla podzespotéw

PN-EN 50133-7:2002 - Systemy alarmowe - Systemy trkbn dostpu stosowane

w zabezpieczeniach -- & 7: Zasady stosowania



