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1. Kopie uprawnien oraz zaswiadczen z PIIB

WIFLKOPOI SKA
OKREG IWA
TZBA
INZYNIERCOW
RUDOWNICTWA

ORREGOWA KOMISTA KWALITIKACYINA

sygn. akt WOIIB-OKK-DP-0054-160/201 | Poznan, dnia 20 czerwea 2011 1.

DECYZJA

Na podstawie arl. 24 ust. 1 pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow,
inzynieréw budownictwa oraz urbanistow (DU, 2 2001 r. Nr 5 poz. 42, z péin. zm.} i art. 12 ust. | pkt 1, art.12
usl. 314, art.13 ust. 1 pkt 1, araz ust. 4, art. 14 ust. 1 pkt 2a ustawy z dnia 7 lipea 1994 r. Prawo budowlanc (tckst
Jednolity: Da. UL 2 2010 r. Nr 243 poz. 1623 7 pddn. 2m.) oraz. § 18 ust. | rozporzadzenia Ministra Transportu
i Rudownictwa 7 dnia 28 kwictnia 2006 r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwic
(D, U. Nr 83 poz. 578 7 pdin, zm.)

decyzja Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej WOILB

otrzymuje

Pan
Aleksander Sagan

magister inzynier
kierunek: Budownictwo
urodzony dnia 20 stycznia 1983 r. w Drezdenku

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
nr ewidencyjny WKP/0114/POOD/11

do projektowania bez ograniczei
w specjalnosci drogowej

UZASADNIENIE
W zwiazku z uwzglednieniem w catosci zadania strony, na podstawie art. 107 § 4 K.p.a. odstepuje si¢ od
uzasadnienia decyzji. Zakres nadanych uprawnien budowlanych wskazano na odwrocie decyzji.

Pouczenie
1. Podstawa do wykonywania samodzielnyeh tunkeji technicznych w budownictwie stanowi wpis do centralnego rejestru
Glédwnego Inspekrora Nadzoru Budowlanego oraz wpis na liste czlonkdw wlasciwej izby samorzadu zawodowego
2.0d ninigjszej decyzji sluzy odwotanie do Krajowe] Komisji Kwalitikacyjnej Polskicj lzby Inzynierow Budownictwa
w Warszawie, za posrednictwem Wiclkopolskiej Okregzowej Izby Inzynicréw Budownictwa w Poznaniu
w terminie 14 dni od daty jei dargczenia,

f
ii’mcwcudniczeln:y
Okrgpowe] Kahlis‘i i Kwalifikacyjnej WOIIB
| 4| i 1
N\ A

LV \

dr inz. Daniel Pawlicki

I
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Ma podstawie art. 12 ust.1 pkt 1 i 5 ustawy Prawo budowlane Pan Aleksander Sagan

Jjest upowarniony w specjalnosci drogowe] do:

- projektowania, sprawdzania projektow budowlanych w specjalnodci objetej niniejszymi
uprawnieniami i sprawowania nadzoru autorskicgo,

- sprawowania kontroli technicznej utrzymania obicktow budowlanych

bez ograniczen.

Zgodnie z § 18 ust.] rozporzadzenia Minisira Transportu i Budownictwa w sprawie
samodziclnveh funkeji technicznych w budownictwie, ninicjsze uprawnienia budowlane
uprawniajg do projektowania obiektu budowlanego, takiego jak:

- droga, w rozumieniu przepisaow o drogach publicznych, z wylgezeniem drogowych
obiektéw inzynierskich oprocz preepustow,

- droga dla ruchu i postoju statkéw powietrznych oraz przepust.

Na podstawie § 15 ravporzgdzenia Ministra Transportu 1 Budownictwa # dnia 28 kwieinia
2006 r. w sprawie samodzielnych funkeji technicsnych w budownictwie, uprawnienia do
projcktowania stanowig podstawe do sporzadzania projektu zagospodarowania dzialki lub
terenu w zakresie w/w specjalnosei.

Sklad oreekajdey
Okregowej Komisji Kwalifikacyjne)

Otrzymuja:
1. Pan Aleksander Sagan

62-020 Swarzedz, ul. Grudzinskicgo 18 B/28
2. Okregowa Rada lzby
3. Gtéwny Inspektor Nadzoru Budowlanego
4.afa
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POLSKHA
I I B A
INZYNIEROW

BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie
0 ML (23w yFI Sty

WEP-BVZ-M7B-VF) *

Fan Aleksander Sagan o numerze ewidency]mym WEKP/BD/0227/12
adres zamieszkania ul. Grudziriskiego 18 Bf28, 62-020 Swarzed:

jest cztonkiem Wielkopolskie] Okregowe| 1zby Ingynierdw Budownictwa | posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilne].

Minigjsze zafwiadczenie jest waine do dnia 2018-06-30.

Zatwiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie | opatrzone bezpiecznyim podpisem elektronicznym
werpfikowanyin pray potoey wazhego kwalifikowanego certyfikaty w dniv 2017-07-20 roku przez:

Andrzej Mikotajezak, Zastepea Przewodniczacego Okrggowej Rady Wielkopolskie] Okregowe] lzby InZynierdw Bu downictwa.

|2gaddnm art. 5 ust 2 ustawey 2 dnig 1B wraednia 2001 1. o podpise 2 lektronsanym |02, L. 2001 b 130 po2. 1450 dana W pastac

ababtrankzng) opatizond bazpkaearem padpisam abaktio iy m e e iy m przy pomaocy waznago bwalfikswanago catyfikato =5
i ncneaing poed wiag backa e kot kdwy pravenych dokumantam opatrzang m pod peamred asnangLanymi.|

*odaryfikacy poprawnodo darpe b mingEaym 2atatiadoaaniu mazna sprawedaed 23 pamocy numeruwaryfikacy nego 2asaadoania na
stronk Palskia) Lhy Inzynerdey Buda nictia waeew. piibaig. pl lob kontaktuge 29 2 biuram wlazonea) Okiagowe) Rby Inzy nerde
Eudboy i tiva.
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2. Przedmiot i cel opracowania

Przedmiotem opracowania jest dokumentacja projektowo - wykonawcza dla

technologii wyposazenia parkingu P&R przy ul. Szymanowskiego w Poznaniu.

Niniejszy projekt ma na celu opisanie systemu: parkingowego, kamer
bezpieczenstwa i monitoringu, nagtosnienia parkingu oraz interkomowego, jaki
bedzie zamontowany na parkingu P&R po wybudowaniu. Ponadto projekt opisuje
sktadowe poszczegdlnych systemow, sposdb pofgczenia wszystkich elementow
i ich wymagania techniczne, ktoére sg konieczne do sprawnego, efektywnego

i optymalnego funkcjonowania parkingu.

2.1. Podstawa opracowania

Podstawg opracowania jest umowa nr 2708/D13322/7400/16 z dn. 15.11.2016 .
zawarta pomiedzy Konsorcjum z liderem Projekt Parking Sp. z o. o.
reprezentowanym przez p. Andrzeja Ankudo-Jankowskiego - Dyrektora Projekt
Parking Sp. z 0.0., a firma SKANSKA reprezentowang przez p. Macieja Hewusza -

Petnomocnika.

2.2. Materialy wyjsciowe
Dokumentacje opracowano w oparciu o nastepujace materiaty wyjsciowe:

a. umowa nr 2708/D13322/7400/16 z dn. 15.11.2016 r. na Zaprojektowanie,
budowe i wyposazenie parkingu typu P&R przy ul. Szymanowskiego
w Poznaniu.

b. mapa do celéw projektowych przekazana przez Zamawiajgcego,

c. Ustawa z dn. 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. 1994 Nr 89 poz. 414
z pézniejszymi zmianami),

d. ustalenia i uzgodnienia rozwigzan z Zamawiajacym,

e. materiaty producentéw systeméw parkingowych

wizja w terenie.

2.3. Zakres opracowania

Zakres opracowania obejmuje projektowany parking P&R przy
ul. Szymanowskiego w Poznaniu.

Zakres opracowania pokazano w czesci rysunkowej na rysunku nr 1 Plan
Orientacyjny.
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3. Podstawowe funkcjonalnosci systemu parkingowego

Na parkingu znajdowac sie bedg lokalne serwery z oprogramowaniem, ktére
zintegrujgq wszystkie urzadzenia parkingowe i pozwolg na ich pelng
funkcjonalno$¢ oraz autonomicznos¢ w ramach pojedynczego parkingu.
Wszystkie urzadzenia zamontowane na parkingu bedg funkcjonowaé w sytuacji
braku pofgczenia oraz wstrzymania transmisji przesytania danych do systemu
NSI. W tym czasie dane sg gromadzone na serwerach lokalnych i zostang
przestane do systemu NSI po przywrdceniu tgcznosci. Lokalne serwery systemoéw
zainstalowanych na parkingu bedg znajdowa¢ sie w Szafie Systemu

Parkingowego.
Do podstawowych funkcjonalnosci systemu parkingowego zaliczamy:

a. gromadzenie, przetwarzanie i analizowanie informacji otrzymanych
z urzadzen wiaczonych do systemu,
b. zarzadzanie witaczonymi do systemu urzadzeniami (np. podnoszenie

szlabanu),
c. kontrola poprawnosci funkcjonowania poszczegolnych urzadzen,
d. zbieranie informacji o awariach,

e. wymiana informacji pomiedzy systemem SmartCity a NSI oraz NSI
a SmartCity,

f. zliczanie ilosci wjazdow i wyjazdéw pojazdow oraz przekazywanie
w czasie rzeczywistym informacji o zajetosci parkingu,

g. przetwarzanie informacji np. o czasach postojow, sposobie rozliczen itp.

W skitad lokalnego systemu parkingowego wchodza:
a. terminal wjazdowy - 1 sztuka,
b. terminal wyjazdowy - 1 sztuka,
. szlabany parkingowe - 2 sztuki,

C
d. kamery ANPR - 2 sztuki,

®

kamery ANPR do odczytu koloru Pinnhole - 2 sztuki,

__h

automatyczna kasa parkingowa - 1 sztuka,

. system interkomowy - 3 sztuki,

> Q

system kamer bezpieczenstwa i monitorowania parkingu — 7 sztuk,

10
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i. system nagtos$nienia/rozgfaszania komunikatéw - 1 sztuka.

Podzespoty lokalnego systemu parkingowego:
a. petle indukcyjne - 4 sztuki,
b. drukarki termiczne - 3 sztuki,
C. czytniki PEKA - 2 sztuki,
d. drukarka ZTM - 1 sztuka.

Dodatkowymi urzadzeniami technicznymi na wyposazeniu parkingu
beda:
a. tablica informacyjna o ilosci wolnych miejsc - wjazdowa na parking -

1 sztuka,

b. tablice informacji parkingowej (dojazdowe tablice kierunkowe

zintegrowane z systemem parkingowym) - 3 sztuki,

c. multimedialna tablica informacji dla podréznych - 1 sztuka.

Gléwne zadania systemu parkingowego:
a. umozliwienie bezpfatnego parkowania pojazdéw osdb, ktdére posiadajg
karte PEKA z aktywnym biletem okresowym,
b. umozliwienie bezptatnego parkowania pojazddéw oséb, ktore wykupig
dobowy normalny bilet komunikacji miejskiej w kasie automatycznej,
c. pobieranie optat za postdéj od osbéb, ktére nie zastosujg sie do

powyzszych.

Dla bezpieczenstwa kierowcdw oraz minimalizacji kosztow wynikajacych
z zatrudnienia obstugi parkingu system zostanie wyposazony w instalacje
interkomowa. Ponadto wszystkie systemy kontroli oraz bezpieczenstwa parkingu
beda zintegrowane ze soba oraz Centrum Zdalhego Zarzadzania Parkingami
poprzez Nadrzedny System Integracji. System Parkingowy bedzie jednak
autonomiczne zarzadzat wszystkimi urzadzeniami parkingowymi, system bedzie

funkcjonowat bez przeszkdéd nawet w przypadku braku potaczenia z NSI.

11
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4. 0golny opis funkcjonowania systemu parkingowego

Pojazd wjezdzajacy na parking podjezdza i zatrzymuje sie przed szlabanem
wjazdowym na wysokosci terminala wjazdowego. W tym momencie zostaje
wykryty przez wjazdowq petle indukcyjng a wjazd na parking mozliwy jest

zgodnie z jednym z nizej opisanych scenariuszy.

Po wjezdzie na parking kierowca szuka wolnego miejsca parkingowego, gdzie

pozostawia pojazd.

Pojazd wyjezdzajacy z parkingu podjezdza i zatrzymuje sie przed szlabanem
wyjazdowym na wysokosci terminala wyjazdowego. W tym momencie zostaje
wykryty przez wyjazdowq petle indukcyjng, a wyjazd z parkingu mozliwy jest

zgodnie z jednym z nizej opisanych scenariuszy.

W kazdym z ponizej opisanych przypadkéw kierowca bedzie miat mozliwosé
skontaktowa¢ sie z Centrum Zdalnego Zarzadzania Parkingami poprzez

nacis$niecie przycisku interkomu.

Po przekroczeniu doby parkingowej (zdefiniowanej w Regulaminie Parkingu
przyktadowo liczonej od g. 4.00 do g. 2.00 dnia nastepnego) Klient bedzie mogt
opusci¢ parking w kazdej dowolnej chwili po uiszczeniu w automatycznej kasie
parkingowej opfaty dodatkowej w wysokosci zgodnej z Regulaminem Parkingu.
W przypadku, gdy optata nie zostanie wniesiona na miejscu, Operator Parkingu
(komunikacja z CZZP poprzez Interkom) umozliwi wyjazd bez uiszczenia optaty
z jednoczesnym naliczeniem optaty dodatkowej, zgodnie z Regulaminem
i wystaniem do kierowcy w celu optacenia (ha podstawie numeru rejestracyjnego
pojazdu). Klient zobowigzany jest uisci¢ opfate dodatkowg w terminie oraz
miejscu okreslonym w Regulaminie Parkingu. W przeciwnym wypadku zostang
podjete dziatania windykacyjne zgodne z procedurg prawna.

Skojarzenie numeru rejestracyjnego z dowodem wjazdu i informacjg o zakupie
biletu dobowego pozostaje aktualne do czasu rozpoczecia przerwy technicznej
(z zatozenia od g. 2.00 do g. 4.00) (niezaleznie od momentu skasowania biletu
dobowego w pojezdzie komunikacji miejskiej). Oznacza to, ze mozna ponownie
wjecha¢ na parking do czasu rozpoczecia przerwy technicznej od momentu
zakupu biletu nawet wowczas, gdy bilet nie zostat wykorzystany (skasowany)

w pojezdzie komunikacji zbiorowej.

12
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Podstawowe funkcjonalnosci systemu parkingowego obejmuja:

a. kontrole funkcjonowania systemu parkingowego, jako spdjnego elementu
oraz sterowanie urzadzeniami systemu online, komunikacje TCP/IP,

b. przekazywanie komunikatéow do centrum zdalnego zarzadzania
parkingami takich jak: brak dowoddéw wjazdu, bilonu lub banknotéow w
automacie kasowym, brak dowodéw wjazdu w terminalu wjazdowym, a
takze wiamaniach i innych zdarzeniach nadzwyczajnych,

c. obstuge klientdw jednorazowych oraz zarejestrowanych poprzez system
rezerwacji miejsc parkingowych,

d. wspotprace z systemem kamer ANPR na pasach
wjazdowych/wyjazdowych,

e. blokade wjazdu w przypadku zapetnienia parkingu,

f. mozliwos¢ samodzielnej modyfikacji stawek taryfowych przez
uprawnionych  pracownikéw  (wielopoziomowos¢  uprawnien  do
zarzadzania parkingami przez NSI),

g. definiowanie czasu wyjazdu bez uiszczania optaty,

h. wydanie dowodu wjazdu zastepczego (zgubionego) w automatycznej
kasie parkingowej,

i. otwarcie reczne szlabanéw, w tym obstuge pojazdéw uprzywilejowanych
z funkcja raportowania takich zdarzen,

j. dwukierunkowa komunikacje gtosowg poprzez system interkomowy
pomiedzy urzadzeniami parkingowymi a obstugg parkingu (CZZP),

k. system parkingowy bedzie generowat informacje o sytuacjach awaryjnych

np. brak dowoddéw wjazdu, banknotdw, itp. z mozliwoscig parametryzaciji.

Wymiana informacji pomiedzy SMARTCITY (PEKA) a Nadrzednym Systemem
Integracji odbywac sie bedzie poprzez stworzony przez firme Atos Polska S. A.
(dawniej Bull) Webservice REST w wersji 1.0 z dnia 2015-12-18.
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wjazd

| terminal
\

Komunikacja wjazdu

Kamera pinhole wjazdu

Interkom wjazdu

Zasilanie AC 230V
Kamera ANPR wjazdu

szlaban
wyjazdowy

kamera ANPR
| wazdowa

Rysunek 4.1 Schemat szczegé6towy wjazdu na parking

kamera ANPR i

Kamera ANPR wyjazdu

Zasilanie AC 230V

Interkom wyjazdu

Kamera pinhole wyjazdu

Komunikacja wyjazdu

ferminal |
wyjazdowy |

/
|

wyjazd

Rysunek 4.2 Schemat szczegé6towy wyjazdu z parkingu
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4.1. Mozliwe scenariusze wjazdu na parking
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Mozliwe scenariusze wjazdu na parking zostaty przedstawione w odrebnym

opracowaniu do dokumentacji.

4.2. Mozliwe scenariusze wyjazdu z parkingu
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Mozliwe scenariusze wjazdu na parking zostaty przedstawione w odrebnym

opracowaniu do dokumentacji.
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5. Systemy bezpieczenstwa i kontroli parkingu

5.1. System parkingowy

Podstawowe funkcjonalnosci terminala wjazdowego obejmuja:

o0 D 0o 3

-

a. drukarka termiczna dowodoéw wjazdu z kodem 2D-QR,
b.
C
d

czytnik kart PEKA,

. wielokierunkowy skaner dowodéw wjazdu,

. obudowa - wytrzymata i odporna na niekorzystne warunki atmosferyczne,

stopien szczelnosci IP54, wykonana ze stali nierdzewnej malowanej
proszkowo w kolorze RAL 7005,

zasobnik na 9000 sztuk dowoddéw wijazdu z funkcjg informacji o niskim
stanie ich ilosci,

uktad termo-wentylacji,

. 7" kolorowy graficzny wyswietlacz TFT LCD - o duzej jasnosci $wiecenia,

komunikaty wyswietlane sgq naprzemiennie w jezyku polskim i angielskim

. interkom w technologii cyfrowej VoIP do komunikacji z operatorem

w centrum zarzadzania,

mozliwo$¢ wilasnego nadruku na dowodach wjazdu i kartach (logo,
reklama, itp.)

aktywacja urzadzenia i przycisku pobrania dowodu wjazdu przez detektor
petli indukcyjnej,

komunikacja urzadzenia z serwerem lokalnym poprzez protokdét TCP/IP,

sterowanie szlabanem,

. automatyczna blokada wjazdu i wydawania dowodu wjazdu w przypadku

zapetnienia parkingu,

podswietlony podajnik dowodu wjazdu,

zegar urzadzenia pracujacy w czasie rzeczywistym,
funkcja anty pass-back,

uktad termo-wentylacji,

temperatura pracy: od -25 °C do +55 °C.
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Dodatkowo, na wyswietlaczu terminala wjazdowego wyswietlany bedzie numer
rejestracyjny pojazdu odczytany przez kamere ANPR. Wyswietlany numer bedzie
widoczny przez 5 s od momentu pojawienia sie. Jezeli numer rejestracyjny nie
zostanie odczytany, to na wysSwietlaczu pojawi sie informacja ,Tablica

nierozpoznana”.

Rysunek 5.1 Terminal wjazdowy TC-307

Podstawowe funkcjonalnosci terminala wyjazdowego obejmuja:

. terminal aktywowany poprzez najazd na petle indukcyjna,

a
b. wielokierunkowy skaner dowodéw wjazdu,
c. czytnik kart PEKA,

d. obudowa - wytrzymata i odporna na niekorzystne warunki atmosferyczne,
stopien szczelnosci IP54, wykonana ze stali nierdzewnej malowanej
proszkowo w kolorze RAL 7005,

e. 7" kolorowy graficzny wyswietlacz TFT LCD - o duzej jasnosci Swiecenia,

komunikaty wyswietlane sgq naprzemiennie w jezyku polskim i angielskim,
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f. interkom w technologii cyfrowej VoIP do komunikacji z operatorem
w centrum zarzadzania,

g. aktywacja urzadzenia poprzez detektor petli indukcyjnej,

A

i. komunikacja urzadzenia z centralg poprzez TCP/IP,

4

j. sterowanie szlabanem,

k. blokada wyjazdu w przypadku nieoptacenia dowodu wjazdu Iub
przekroczenia darmowego czasu wyjazdu,

l. uktad termo-wentylacji,

m. temperatura pracy: od -25 °C do +55 °C.

Rysunek 5.2 Terminal wyjazdowy EC-307

Podstawowe funkcjonalnosci bariery parkingowej obejmuja:

a. obudowa - wytrzymata i odporna na niekorzystne warunki atmosferyczne,
stopien szczelnosci IP54, wykonana ze stali nierdzewnej malowanej
proszkowo lub z aluminium,

b. czas otwarcia/zamkniecia 2 sek. z mozliwoscig wydtuzenia z poziomu NSI,

22



! P&R Szymanowskiego

c. dtugosc ramienia zgodna z szerokoscig wjazdu i wyjazdu,

d. strefa przebywania pojazdu w zasiegu dziatania szlabanu zabezpieczona
poprzez petle indukcyjng z podwdjnym detektorem,

e. zywotnos$¢ 10.000.000 cykli, cykl roboczy - praca intensywna,
praca w temperaturach od -25 °C do +55 °C,

g. czujnik potozenia ramienia wykrywajacy zamkniecie, otwarcie, stan
posredni,

h. alarm wypiecia ramienia z modutu wypiecia szlabanu,

i. oswietlenia ramienia umozliwiajgce bezpieczng prace nocng,

j. blokowanie ramienia w pozycjach krancowych,

k. automatyczne otwarcie w przypadku braku zasilania.

P

Rysunek 5.3 Bariera parkingowa

Dobrane urzadzenia systemu narzucajg sposéb wykonania petli detekcyjnych

W nastepujacy sposob.

Petla indukcyjna wykonana jest, jako sze$¢ zwojow (petli) z przewodu
LGY 1,5 mm?, wciagnietych do rury ostonowej RL fi 20 mm. Oba konce petli
nalezy skreci¢ w tzw. ,warkocz” min. 20 razy na metrze i umiesci¢ w rurze

ostonowej RL fi 20 mm.

Tak przygotowana petla umieszczona jest w warstwie podbudowy pod kostkg
nawierzchniowg, natomiast ,warkocz” doprowadzony jest do urzadzenia

(pozostawiony zapas ,warkocza” w urzadzeniu wynosi min. 0,5 m).

Wymiary petli zostaty przedstawione na rysunku nr 2.1 Plan sytuacyjny - trasy

okablowania w czesci rysunkowej przedmiotowego opracowania.
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Podstawowe funkcjonalnosci automatycznej kasy ptatniczej obejmuja:

a.

TKQ ™o a0 o

—.

obudowa: stal nierdzewna 304, wandaloodporna, wytrzymata i odporna na
niekorzystne warunki atmosferyczne, stopien szczelnosci IP54, malowana
proszkowo w kolorze RAL 7005,

drzwi: zamek patentowy wieloryglowy (KABA),

front wykonany z wysokiej jakosci ABS-u,

zwrot reszty w bilonie: podswietlone w trakcie wydawania reszty,

komputer sterujacy z oprogramowaniem WIN 7 lub 10 Professional,

skaner kodow QR (odczyt dowoddéw wjazdu),

cash-box ze stali nierdzewnej (na bilon),

UPS z czasem podtrzymania po zaniku napiecia do 20 minut,

dotykowy ekran LCD kolorowy, przekatna 10,4,

obstuga w min. 2 jezykach,

mozliwos¢ rezygnaciji z transakcji w dowolnym momencie,

czytnik monet akceptujacy monety: (38-g+ 20 gr, 50 gr, 1 zt, 2 zt, 5 z),

. czytnik banknotéw akceptujgcy banknoty (10zt, 20zt, 50 z, 100zt, 200z,

560zt),

. samo-napetniajacy sie hopper wydajacy reszte w monetach,

termiczny wydruk raportéw i potwierdzen transakcji,
modut poboru optat wraz z czytnikami kart pfatniczych (optata kartami

ptatniczymi i kredytowymi w wersji stykowej i bezstykowej),

. pojemnik na bilon z samoblokujgcym sie zabezpieczeniem i zamkiem,

pojemnik na banknoty z zamkiem,

optata specjalna za ,Zagubiony dowdéd wjazdu”,

u.
V.

W.

X.

Y.

Z.

wyduk niefiskalnego potwierdzenia zakupu biletu ZTM,

system alarmowy,

interkom w technologii cyfrowej VoIP do komunikacji z operatorem
w centrum zarzadzania,

wiata na kase do pracy w warunkach zewnetrznych,

wydruk biletu parkingowego rermatrege dobowego ZTM,

kamera video,

aa. sterowanie blokada wlotu bilonu,

bb. zasobnik do wydawania reszty duzej pojemnosci
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cc. wbudowane diody led nawigujace proces ptatnosci,

dd. system termo-wentylacji,

ee. praca w temperaturach od -25 °C do +55 °C,

ff. zdalna obstuga i konfiguracja automatu poprzez NSI,

gg.zabezpieczenie dokonczenia rozpoczetej transakcji w przypadku zaniku

zasilania.

Rysunek 5.4 Automatyczna Kasa ptatnicza APM-307

W celu identyfikacji zdarzen parkingowych z udziatem klientéw, ptynnego wjazdu
i wyjazdu oraz mozliwosci rezerwacji miejsca, parking zostanie wyposazony
w kamery ANPR - umozliwiajgce odczytanie numerdw rejestracyjnych pojazdu.
Zastosowane kamery gwarantujq prawidiowy odczyt rejestracji
z prawdopodobienstwem 95 % Ilub wiecej. Kamery ANPR bedg odporne na
dziatanie warunkéw atmosferycznych (obudowa klasy minimum IP66), bedg
pracowa¢ w ramach tolerancji temperaturowej -40°C - +60°C. W celu
podniesienia  niezawodnosci systemu na  wjezdzie/wyjezdzie zostang

zamontowane po dwie kamery przeznaczone pod system ANPR: Pierwsza
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z kamer bedzie kamerg typu bullet na state ustawiona w tryb czarno-biaty
i wyposazona w algorytm rozpoznawania tablic. Kamera zostanie zamontowana
na stupku na regulowanej wysokosci: od 1,0 do 1,3 m umieszczonym za

szlabanem wjazdowym i wyjazdowym.

Druga kamera z zestawu bedzie na state przetagczona w tryb kolorowy w celu
weryfikacji koloru pojazdu. Zastosowano kamere IP typu Pinhole, ktéra bedzie

zabudowana w terminalu wyjazdowym.

Zastosowano kamery do rozpoznania tablic rejestracyjnych o ponizszych

parametrach:

a. przetwornik CMOS 1/2.8" z progresywnym skanowaniem,

b. rozdzielczo$¢ 1920 x 1080 @60 fps,

minimalne os$wietlenie 0,4 luksa w kolorze, 0,002 luksa w trybie czarno-
biatym, F1.2;

0 luksa dla podswietlenia IR,

o

wbudowany promiennik podczerwieni 850 nm, zasieg 50 m,
szybkos$¢ migawki 1~ 1/10000 sek.,

obiektywy 3.0 - 9.0 mm, F1.2; 3x automatyczny zoom,
funkcje 120 dB WDR, BLC, 3DNR,

pyto-/wodoodpornosc IP66,

> Qe ™o o

j. zakres temperaturowy pracy: od -55 °C do +55 °C,
k. zasilanie 12/24 Vdc, 24 Vac, PoE (802.3af),
Zastosowano kamery do weryfikacji koloru pojazdu o ponizszych

parametrach:
a. przetwornik obrazu 1/2,8" 2,38 MP CMOS,
b. catkowita liczba pikseli 1952 (w poziomie) x 1116 (w pionie),
c. piksele efektywne 1944 (w poziomie) x 1104 (w pionie),
d. skanowanie progresywne,
e. min. poziom oswietlenia W kolorze: 0,3 luksa (1/30 s, F2,5, 50IRE),
f. wyjscie wizji CVBS: kompozytowe 1,0 Vpp/75 Q, 720 x 480 (N), 720 x 576

(P), do instalacji Typ ztqcza DIP,
g. ogniskowa 2,4 mm, otworkowy,
h. apertura maksymalna F2,0,
i. katowe pole widzenia W poziomie: 134,3° / w pionie: 70,9°,

j. min. odlegtos¢ obiektu 0,3 m,

26



! P&R Szymanowskiego

K.

Montaz obiektywu RJ-12, potgczony z gtdwng jednostka,

DANE DOTYCZACE DZIALANIA:

a. funkcja Dzien/noc Automatyczna (elektroniczna)/w kolorze/w czerni
i bieli/harmonogram Kompensacja oswietlenia tylnego (BLC) Wyt./BLC
(kompens. oswietl. tylnego)/WDR Technologia WDR 120 dB,

b. polepszanie kontrastu SSDR (Samsung Super Dynamic Range) (wyt./wt.),

c. cyfrowa redukcja szumdéw SSNRIII (filtr szuméw 2D+3D) (wyt./wt.),

d. cyfrowa stabilizacja obrazu Wy#t./wt.,

e. usuwanie zamglenia Wyt./automatyczne/reczne,

f. detekcja ruchu Wyt./wt. (4 4-punktowe strefy poligonalne),

g. strefy prywatnosci Wt./wyt. (32 strefy z 4 punktami, poligonalne),

h. kontrola wzmocnienia Wyt./niska/srednia/wysoka,

i. balans bieli ATW (automatyczny)/AWC/reczny/wewnetrzny/zewnetrzny,

j. predkos¢ migawki elektronicznej Minimalna/maksymalna/przeciw migotaniu
(2-1/12 000 s) Odwrdécenie/odbicie lustrzane Wyt./wt.,

k. inteligentna analiza wideo Wykrywanie sabotazu, wirtualna linia,
rejestrowanie wejscia/wyjscia, znikniecia/pojawienia sie obiektu, detekcja
dzwieku oraz twarzy z metadanymi,

l. we/wy alarmowe 1 wejscie/1 wyjscie,

m. aktywacja alarmu Detekcja ruchu, wejscie alarmowe, analiza wideo,
odtaczenie od sieci, detekcja dzwieku,

n. zdarzenia alarmowe Przekazywanie plikbw za posrednictwem S/UTP
i poczty e-mail, powiadamianie przez e-mail, Rejestrowanie po wykryciu
zdarzenia (aktywacja alarmu) w sieciowej (NAS) lub lokalnej pamieci
masowej (SD/ SDHC/SDXC), wyjscie zewnetrzne,

SIEC:

a. Ethernet RJ-45 (10/100BASE-T),

format kompresji wizji H.264 (10 czes¢ MPEG-4/AVC), MJPEG,
rozdzielczo$¢ 1920 x 1080, 1280 x 1024, 1280 x 960, 1280 x 720, 1024 x
768, 800 x 600, 800 x 450, 640 x 480, 640 x 360, 320 x 240, 320 x 180,

. maks. predkos$¢ odswiezania H.264: maks. 30 kl./s przy wszystkich

rozdzielczosciach MJPEG: 1920 x 1080, 1280 x 1024, 1280 x 960, 1280 x
720, 1024 x 768: maks. 15 kl./s 800 x 600, 800 x 450, 640 x 480, 640 x
360, 320 x 240, 320 x 180: maks. 30 kl./s,
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e. regulacja jakosci obrazu H.264: poziom kompresji, kontrola poziomu

przeptywnosci, MJPEG: kontrola poziomu jakosci,

f. metoda kontroli przeptywu danych H.264: CBR lub VBR, MJPEG: VBR,

g. strumienie danych Wielostrumieniowos$¢ (do 10 profili),

h. wejscie audio Do wyboru (wejscie mikrofonowe/liniowe), napiecie zasilania:
2,5V (prad staty, 4 mA), impedancja wejsSciowa: ok. 2 k omoéw,

i. wyjscie audio Liniowe (minijack stereo 3,5 mm), maksymalny poziom
wyjsciowy: 1 Vrms,

j. format kompresji dzwieku G.711 u-law /G.726 (konfigurowalne), G.726
(ADPCM) 8 kHz, G.711 8 kHz G.726: 16 Kb/s, 24 Kb/s, 32 Kb/s, 40 Kb/s,

k. temperatura/wilgotnos¢ pracy Od -10 do +55°C / ponizej 90% wilgotnosci
wzglednej (RH) Temperatura/wilgotnos$¢ podczas przechowywania Od -30
do +60°C / ponizej 90% wilgotnosci wzglednej (RH),

|. Napiecie zasilajgce PoE (IEEE802.3af), 12 V (prad staty),

m. Pobdor mocy PoE: maks. 7,5 W, 12 V (prad staty): maks. 6,5 W.

SR

Rysunek 5.5 Kamera SIQURA A

5.2. System kamer bezpieczenstwa i monitoringu

parkingu

Statopozycyjne kamery monitoringu wizyjnego w obudowach tubowych
wyposazone w os$wietlacze podczerwieni, bedg umieszczone na stupach
os$wietleniowych na wysokosci 3,5 m w ilosci zapewniajacej kontrole catego placu

parkingu, dojs$¢ do przystankéw, miejsc wyznaczonych na urzadzenia parkingowe
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i tablic informacyjnych oraz wiat rowerowych - lokalizacje przedstawiono na

planach sytuacyjnych. Kamery beda zintegrowane z systemem NSI. Lokalnie,
zapis obrazu bedzie odbywat sie ha dedykowanym serwerze z oprogramowaniem
VDG Sense. Serwer zostanie umieszczony w Szafie Systemu Parkingowego na
terenie parkingu przy ul. Szymanowskiego. Dodatkowo obraz z monitoringu
bedzie przekazywany, jako podglad online do Wydziatu Zarzadzania Kryzysowego

i Bezpieczenstwa UMP wraz z zapisem na serwerach Miasta.

Parametry serwera, obstugujacego kamery monitoringu wizyjnego,
zlokalizowanego w serwerowni ZTM (ul. Matejki) zostaty przedstawione

W rozdziale 8.3.1 Serwery zlokalizowane w serwerowni ZTM (ul. Matejki).

Ponizej przedstawiono wyliczenia dotyczace wymaganej przestrzeni dyskowej do

archiwizacji nagranego materiatu wideo:

Storage Configuration

204653  H2s6 117D KAMERA PTZ 3 Mpx
048153 H284  64TE 36 Mbivs KAMERY TUBOWE 3 Mpx
DS Hase 21TB 2w KAMERY LPR Cz/B

20 1920xI0B0  H264  217TH KAMERY LPR Kolor

et ST B KAMERA KASA
128TB 72 Mbit/s

Rysunek 5.6 Wyliczenia dotyczace wymaganej przestrzeni dyskowej do archiwizacji

nagranego materiatu wideo

Opis funkcji i dane techniczne kamer monitoringu:

. kamera zewnetrzna IP,

a

b. zgodnos$c¢ ze standardem ONVIF,

c. monitorowanie zaprogramowanego wczesniej obszaru,

d. obudowy 1IP66 wandaloodporne umozliwiajgca prace w dowolnych
warunkach atmosferycznych, widzialno$¢ w nocy przy zaplanowanym

os$wietleniu i/lub w trybie noktowizora w przypadku braku zasilania latarni,
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mozliwos$¢ wspdtpracy z systemami alarmowymi,

wykrywanie i alarmowanie o prébach sabotazu np. zastonieciu kamery czy
utraty sygnatu z kamery,

mozliwos$¢ zarzadzania przez WWW lub przez VMS,

system bedzie umozliwia¢ podtgczenie do rejestratoréw urzadzen
przeno$nych, umozliwiajagcych w autoryzowany sposdb odtworzenie

i przekopiowanie zapisanego obrazu.

Zastosowano kamery stalopozycyjne tubowe o ponizszych parametrach:

a.

S Qa ™m0 a o0 o

czutos¢ przetwornika kamery: kolor: 0.05 Lux, B/W: 0.005 Lux, O lux
(IR wt.),

funkcje : WDR 120 dB ,Defog , HLC , BLC,

obiektyw Autofocus 2.8-12 mm,

przetwornik 3 Mpx 1/2.8"” Progressive Scan CMOS,

rozdzielczos¢: FullHD @60 kl/s , 2048 x 1536 @ 45 kl/s,

wbudowany promiennik 50 m,

zakres temperaturowy pracy od -30 °C do +60 °C (od -22 °F do +140 °F),
pyto-/wodoodpornosc IP66,

wandaloodpornos¢ IK10,

wbudowana analiza obrazu: detekcja przekroczenia linii, detekcja
wtargniecia, wejscie na obszar, wyjscie z obszaru, bagaz bez dozoru,
usuniecie obiektu, detekcja twarzy, zliczanie obiektow (liczba obiektow
wchodzacych i wychodzacych jest liczona oraz wyswietlana na ekranie

W czasie rzeczywistym).

Rysunek 5.7 Kamera statopozycyjna do monitoringu wizyjnego
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Na parkingu przy ul. Szymanowskiego zostanie zlokalizowana jedna kamera typu
PTZ. Kamera zostanie umieszczona na stupie os$wietleniowym na wysokosci
3,5 m - lokalizacje przedstawiono na planach sytuacyjnych. Dodatkowo na stupie
zostanie umieszczona skrzynka montazowa, w ktérej zostanie zamontowany
zasilacz kamery. Komunikacja z serwerem VDG Sense bedzie odbywac sie
poprzez siec IP. Dodatkowo kamera bedzie miata mozliwos¢ transmisji osobnego
strumienia do serwera zlokalizowanego w Wydziale Zarzadzania Kryzysowego

i Bezpieczenstwa UMP.
Zastosowano kamery PTZ o ponizszych parametrach:

obiektyw: 20x zoom opt., 4.7 mm (wide) to 94.0 mm (tele) (F1,6 to F3,5),
zoom cyfrowy: 12x,

pole widzenia: 59,5° (wide) 3,3° (tele),

dzienn/noc: Mechaniczny przetaczalny filtr IR (Auto/On/Off) Monochromia,

® a0 T o

Imager: Skaner progresywny CMOS 1/2.8 "Catkowite piksele czujnikéw
1945 x 1109 (2,16 M pikseli) Efektywne piksele1080p: 1984(H)x1105(V)
(w przyblizeniu 2,38 min pikseli); 720p: 1344(H)x745(V)

rozdzielczos¢ HD: 1080p HD 1920x1080, 720p HD 1280x720,

kompresja wideo: H.264 (ISO/IEC 14496-10), M-JPEG,
pyto-/wodoodpornosc IP66,

o ua o~

temp. pracy (z nagrzewnicg przewodowq): -34 do +74 ° C (zgodnie
z NEMA TS 2-2003 (R2008), sekcja 2.1.5.1); -40 do +55 ° C (praca
ciagfa),

Kamera PTZ zostanie zasilona napieciem 230V AC. Dodatkowo do kamery PTZ
zostanie doprowadzona skretka S/UTP (Kabel kat. 6A 4x2x0,5 w kanalizacji
teletechnicznej) w celu potaczenia z Szafg Systemu Parkingowego 19”

umieszczonej na terenie parkingu.
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Do miejskiego systemu monitoringu zostanie witaczona kamera PTZ.

Zaktada sie udostepnienie wizji z kamery PTZ dla jednostki miejskiej WZKiB -
wigczenie jej w infrastrukture systemu monitoringu bezpieczenstwa. WZKiB
bedzie miato priorytet w sterowaniu kamerg PTZ, istnieje mozliwos¢ ustalenia
presetéw - trasy wizji kamery. Udostepnienie wizji oraz sterowania kamerg PTZ

dla operatora NSI zostato wydzielone w wewnetrznej sieci monitoringu WZKIiB.

I

) o

Rysunek 5.8 Zewnetrzna obrotowa kamera koputowa BOSCH AUTODOME IP 7000 HD

5.3. Integracja systemu kamer bezpieczenstwa parkingu
P&R z isthiejacym systemem monitoringu miejskiego

System CCTV dla systeméow parkingbw P&R Szymanowskiego zostanie

zrealizowany na bazie dwéch modutéw:

a. modut CCTV Nadrzednego Systemu Integracyjnego (NSI) Systemu P&R,

b. modut CCTV dla realizacji monitoringu bezpieczenstwa WZKiB m. Poznan.

Zapis obrazu z kamer znajdujacych sie na parkingu zrealizowano w nastepujacy

sposodb:

a. zapis strumieni obrazu z kamer statopozycyjnych zlokalizowanych na
parkingu P&R jest przekazywany i zapisywany na serwerze centralnym
VDG Sense. W celu zwiekszenia bezpieczenstwa danych obraz
z powyzszych kamer jest gromadzony réwniez na lokalnym serwerze VDG

Sense zlonalizowanym na parkingu P&R,
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b.

zapis strumienia obrazu z kamery obrotowej PTZ zlokalizowanej na
parkingu P&R jest przekazywany i zapisywany na macierzy dyskowej

zlokalizowanej w szafie WZKiB w siedzibie ZTM.

Dostawa macierzy dyskowej E2700 zostanie zrealizowana przez Wykonawce

natomiast jej montaz, podfgczenie i konfiguracja przez WZKiB.

Zadaniem serwera centralnego CCTV modutu NSI jest:

a.

redundantny zapis materiatu video z czasem przetrzymywanie min. 33
dni,

. przekazywanie materiatu video do NSI w celu synchronicznej korelacji

zdarzen alarmowych ze wszystkich podsystemoéw integrowanych przez
NSI,

rejestracja audio z przeprowadzanych rozmoéw interkomowych pomiedzy
interkomami parkingowymi a centrum wtapiania w materiat video
wybranej kamery na serwerze VDG Sense w celu zapewnienia mozliwosci

odtworzenia petnego materiatu w sposdéb synchroniczny,

. przekazywanie alarméw wygenerowanych przez inteligentng analize

obrazu wbudowana w kamerach do NSI,
wykonywania analizy obrazu rozpoznawania tablic rejestracyjnych
pojazdow wjezdzajacych i wyjezdzajacych z parkingu P&R w celu

synchronizacji danych z tablic z numerem UID PEKA.

Zadaniem serwera centralnego CCTV w serwerowni ZTM bedzie:

a.
b.

zapis materiatu video z czasem przetrzymywania min. 33 dni,

opcjonalne umozliwienie sterowania kamera PTZ w sytuacjach
kryzysowych,

przekazywanie materiatu video na zywo, archiwalnego do innych

podmiotéw, urzedédw wymagajacych wgladu do materiatu video z P&R.

Wymagania przepustowosci sieci:

a.

przekazywanie materiatu video do WZKiB - szacowny strumien dla
1 kamery: 12 Mbit,

. przekazywanie materiatu video do NSI - zatozenie - ciagty podglad

materiatu video dla 12 szt. Kamer: 72 Mbit.
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5.4. System nagtosnienia parkingu

Na terenie parkingu zostanie zainstalowany 1 gto$nik tubowy IP AFLS 10H HG
zaprojektowany specjalnie, by zapewni¢ niezawodng transmisje ludzkiego gtosu
w trudnych warunkach zewnetrznych, jakim jest parking. Gtos$nik AFLS obstuguje
technologie interkomowg IoIP. Dzieki wbudowanemu mikrofonowi oraz funkcji IVC
(automatyczna regulacja gtosnosci) mozliwe jest, aby automatycznie
wyregulowaé gtosnosc¢ tuby w zaleznos$¢ od szumow otoczenia (nawet podczas
odtwarzania komunikatéw). Gtosnik zostanie umieszczony na stupie
oswietleniowym na wysokosci 3,5 m - lokalizacja zostata przedstawiona na
rysunku nr 2.1 Plan sytuacyjny - trasy okablowania. Do gto$nika przewidziano
zasilanie poprzez PoE. Tuba zostanie podfgqczona do centrali interkomowej poprzez
swich ECS2100-28P zlokalizowany w Szafie Systemu Parkingowego.

Zastosowanie glo$nikow tubowych IP z wbudowanym mikrofonem

o parametrach:

IP: IP66,

obcigzenie gtosnika: 10 W,

impedancja gtosnika: 4 Q,

wzmachniacz: Wbudowany wzmacniacz klasy "D" 10 W,

max. poziom ci$nienie akustycznego: 118 dB,

zakres czestotliwosci gtosnika (-10 dB): 350 - 10, 000 Hz,

pasmo transmisji IoIP: 16,000 Hz,

pasmo transmisji SIP: 200 - 7,000 Hz,

kat transmisji gtosnika: 110° H x 55° V,

j. mikrofon: Wbudowany wielokierunkowy mikrofon elektretowy max.
odlegtos¢ 7 m (23 ft),

k. waga (z opakowaniem): 1,8000 g,

S Qo ™" 0 a0 T

l. wejscia: 2 wejscia cyfrowe dla zmiennych stykéw,
. wyjécia: 2 wyjscia przekaznikowe (zestyki przetgczane) 30 V/ 3 Ai 2 A%,
ztgcza: Ztacza Srubowe, rj45 ekranowane,
zasilanie: PoE (Power over Ethernet): Standard IEEE 802.3af,
zuzycie energii: klasa 0 (od 0.44W do 12,96 W),
okablowanie: Min. kat 5,
protokot (IoIP): Oparty o UDP/IP,

@ T o 5 3

-
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s. protokdt (SIP):
- IPv6, IPv4, TCP, UDP, HTTP (RFC 2617, RFC 3310), RTP (RFC 3550),
RTCP, DHCP, SDP (RFC 2327), SIP (RFC 3261), SNMPv2, STUN, TFTP,
URI (RFC 2396), DTMF Decoding (RFC 2876, RFC 2833), SIP User
Agent (UDP RFC 3261),

t. kodeki (SIP): G.711 a-Law, G.711 u-Law, G.722,

u. szybkos$¢ transmisji danych: 10/100 MBit / s (Full / Half Duplex) Auto
MDIX,

v. zakres temperatury roboczej: od -20 °C do 60 °C,

w. zakres temperatury przechowywania: od -20 °C do 60 °C,

X. kolor: jasny szary (RAL 7035),

y. wymiary: 180 x 120 x 235 mm.

Rysunek 5.9 Gtosnik Tubowy IP z wbudowanym mikrofonem (lolP i SIP) C-AFLS10HHG
5.5. System interkomowy

Celem wdrozenia Systemu Interkomowego jest:

a. zapewnienie szybkiej oraz wysokiej jakosci komunikacji gtosowej z obstugq
parkingu w celu rozwigzywania problemow,
b. zapewnienie wysokiego standardu obstugi i poziomu bezpieczenstwa.
Urzadzenia systemu interkomowego beda znajdowa¢ sie w nastepujacych

urzadzeniach wyposazenia parkingowego:

a. terminal wjazdowy,

b. terminal wyjazdowy,

c. automatyczna kasa parkingowa,

d. stanowisko w CZZP - interkom nabiurkowy.
Wszystkie interkomy, znajdujace sie na terenie parkingu bedg zapewniaé
pofaczenia w trybie OpenDuplex oraz pozwala¢ na przesytanie dzwieku z jakoscig
nie mniejszg niz 7 kHz. System interkomowy zostanie zintegrowany z pozostatymi

elementami systemu parkingowego.
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Na wjazdach na parking zostang zainstalowane moduty interkomowe ET-908AMI,
do ktérych podtaczony zostanie wzmacniacz petli indukcyjnej. Moduty te zostang
zainstalowane w terminalu wjazdowym, wyjazdowym oraz w automatycznej kasie
pfatniczej. W urzadzeniach tych zostanie takze zabudowany gtosnik typu K64
8 Ohm - gtosnik zostanie podtaczony do modutu interkomu. Modut interkomowy
umozliwi komunikacje gtosowg z centrum zdalnego zarzadzania parkingami.
ET-908AMI bedzie komunikowat sie z centralg interkomowg poprzez switch
zlokalizowany w Szafie Systemu Parkingowego. Modut bedzie zasilany poprzez
PoE.

Identyczne rozwigzanie zostanie zastosowanie w kasie biletowej - lokalizacja
zostata przedstawiona na rysunku nr 2.1 Plan sytuacyjny - trasy okablowania.

Do realizacji komunikacji gtosowej zostana zastosowane moduly

interkomowe o ponizszych parametrach:

a. zakres temperatury roboczej: -20° C do +60° C (-4° F do 140° F),

b. zakres temperatury przechowywania: -20° C do +60° C (-4° F do 140° F),

c. wilgotnos¢ wzgledna: do 95% nieskroplone,

d. klawiatura: Mozliwo$¢ podtaczenia 3 pojedynczych klawiszy lub klawiatury
z 18 klawiszami,

e. wejscie mikrofonu: dla mikrofonu elektretowego Iub  mikrofonu
dynamicznego,

f. wejscie MIC: Poziom znamionowy 4,8 mV na 3,3 kQ (napiecie zasilania
mikrofonu 1,5 V),

g. podigczenie gtosnika: =8 Q Wyjscie LS: maks. 4 Veff (LS-Pot maks, Gt.. 9),
Ri<l1,

h. zewn. mikrofon, gtosnik: Mozliwo$¢ podigczenia zewnetrznego zestawu lub
mikrotelefonu,

i. wyjscie EP: maks. 900 mVeff (Gt.), Ri = 200 Q,

j. EM Wejscie: Poziom znamionowy 4,8 mV na 3,3 kQ (Napiecie zasilania
mikrofonu 1,5 V),

k. wejscie liniowe: dla zasilania audio (n.p. muzyka, radiokonferencja),

l. Wejscie liniowe: poziom znamionowy 0 dBu 0.775 V na 10 kQ,

m. wzmacniacz: Wbudowany wzmacniacz klasy "D” 1,5 W na 8 Q,
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wskaznik potaczenia: Mozliwos$¢ podtaczenia diody LED 6 mA,
wejscia: 3 wejscia dla stykdow astatycznych,

wyjscia: 2 wyjscia przekaznikowe (zestyki przetaczne)

30V / 3 A: 50,000 cykli przetagcznych,

30V /2 A: 100 000 cykli przetacznych,

zakres czestotliwosci: 200 - 7,000 Hz

wtyczka: wtykowe zaciski Srubowe,

IP Uplink/Downlink: ekranowane wtyczki modutowe RJ 45,

przedtuzacz wtyczkowy do np. EB2E2AHE,

. okablowanie: min. kat. 5,

zasilanie: 12 - 24 VAC lub 15 - 35 VDC, 500 maA,

zasilanie zewnetrzne (np. PA24VAC) lub PoE,

PoE (Power over Ethernet): standard IEEE 802.3af; zuzycie mocy
terminala: Klasa0 (0.44 W do 12.95 W),

aa.protokot: Protokdt IoIP oparty na UDP/IP
bb.przeptywnosc¢: 2 x 10/100 MBit/s (full / half duplex)
cc. wymiary: ET 908: 65 x 130 x 18 mm (2.56 x 5.12 x 0.71 in)

ET 908-1: 65 x 130 x 21 mm (2.56 x 5.12 x0.83 in)

Do modutu interkomowego zostanie podiaczony wzmacniacz petli

indukcyjnej o ponizszych parametrach:

a.

S Qa ™M™ o a o

wejscie:

- impedancja wejsciowa 10kQ Czutos¢ — 15dBu maksymalnie dla wyjscia,
- poziom przecigzenia + 10dBu,

wyjscie:

- napiecie: max. 6,5 6.5 Vrms,

- prad: 2,8 A staty 1kHz fala sinusoidalna,

- rezystancja petli: 0.1Q do 1.0Q rezystancyjnych 1.5Q maksymalnej

impedancji biernej,

pasmo przenoszenia: 80 Hz to 8 kHz: —3dB,

MLC (Metall loss correction): 0 to —3dB/ oktawa,

zakres temperatury roboczej: —20°C do +70°C,

zakres temperatury przechowywania: —20°C do +70 °C,
wilgotnos¢ wzgledna: do 95% bez kondensaciji,

ztgcza: wtykowe zaciski Srubowe, ztgczne JST (typ: PAP—02v-s),
zasilanie: Zasilanie zewnetrzne 15—26 VDC. Max 8 W pobdor mocy.
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Stacje oraz serwer interkomowy beda wyposazone w technologie cyfrowego

przetwarzania sygnatow (DSP). Ponizej przedstawiono wymagane funkcje

DSP, ktore bedzie realizowa¢ serwer interkomowy:

a.

funkcja wykrywania aktywnosci gtosu na stacji interkomowej, mozliwy jest
do wykrycia koniec rozmowy interkomowej, co w nastepstwie
automatycznie zakonczy rozmowe interkomowg bez potrzeby uzycia
przycisku na klawiaturze interkomu,

funkcja dostosowania poziomu gtosnosci mikrofonu, zaréwno dla
mikrofondw wewnetrznych i zewnetrznych,

stacje interkomowe bedg wyposazone w wzmachniacze petli indukcyjnej dla

0sOb niedostyszacych,

. system bedzie powiadamia¢ za pomocg komunikatow gtosowych, ze

szlaban sie zamyka lub otwiera,

system interkomowy bedzie powigzany i zintegrowany z kamerami CCTV,
a wywotanie potaczenia interkomowego przetaczy automatycznie widok
z kamery na stacji operatora,

funkcja prowadzenia monitoringu poprawnosci dziatania nie tylko
potgczenia interkomu z serwerem tzw. monitoring linii, ale takze
poprawnego dziatania toru potaczenia gtosnika i mikrofonu - funkcja
testowa poprawnosci dziatania gtosnika i mikrofonu bedzie realizowana za

pomocg automatycznej procedury aktywowanej przez serwer,

. system bedzie umozliwia¢ nagrywanie rozmoéw w celu zapisu materiatu

dowodowego w spornej sytuacji, a nagranie rozmowy bedzie miec
mozliwos$¢ potaczenia strumienia audio ze strumieniem wideo - rozmowa
zostanie nagrana w NSI rejestrujgc zaréwno gtos operatora jak

i interesanta jednoczesnie,

. system bedzie posiada¢ funkcje rozgtoszenia, komunikaty bedg nadawane

na zywo lub beda odtwarzane z nagran zapisanych wczesniej,

rozgtoszenia bedq mozliwe do wystania na wszystkie interkomy oraz
wszystkie gtosniki w tym samym czasie, kazdy interkom oraz kazdy gtosnik
IP bedzie osobno strefg rozgtoszeniowg - dzwiek bedzie styszalny na catym
parkingu,

system bedzie mie¢ mozliwos¢é podtaczenia gtosnikdéw IP do systemu,
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k. wszystkie interkomy i gtos$niki IP bedq zarzadzane z Centrum Zdalnego
Zarzadzania Parkingami,

|. uszkodzenie pojedynczego interkomu oraz gtosnika IP zostanie
przedstawione, jako informacja alarmu na stacji operatorskiej,

m. system bedzie sieciowany tzn. wszystkie polaczenia beda wystane do
jednej ze stacji odbiorczych znajdujacych sie w Centrum Zdalnego
Zarzadzania Parkingami,

n. system bedzie umozliwia¢ kolejkowanie potaczen - wiele potgczen bedzie
wysytanych w tym samym czasie na jedng lub wiele stacji odbiorczych,
gdzie operator decyduje, ktére zgtoszenie chce obstuzyé, jako pierwsze,

0. interkomy wandaloodporne, wykonane ze stali nierdzewnej,

p. mozliwos¢ sterowania szlabanem wjazdowym i wyjazdowym - sekwencja

przyciskdw na urzadzeniu.
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6. Serwery lokalne

6.1. Serwer lokalny systemu parkingowego

a. serwer gromadzacy, przetwarzajacy i analizujacy dane zlokalizowany

w Szafie Systemu Parkingowego, ebudewie—autermatyezrej—kasy
parkingewej,
b. petna autonomicznos$é pracy systemu w przypadku zerwania potaczenia
Zz NSI,
kontrola pracy poszczegodlnych urzadzen wigczonych do systemu,
zbieranie informacji i przekazywanie ich do NSI,

komunikacja z systemem PEKA poprzez NSI,

™o a0

przekazywanie informacji o =zajetosci parkingu do tablic informacji
parkingowej,

g. przetwarzanie informacji o czasach postojéow, sposobie rozliczen
i przekazywanie ich do NSI,

h. potaczenie z NSI jako nadrzednym systemem kontroli.

6.2. Lokalny serwer CCTV

Na terenie parkingu zostanie zainstalowany serwer CCTV NVH-1001 wraz
z oprogramowaniem VDG Sense PRO, ktérego zadaniem bedzie obstuga kamer
systemu monitoringu wizyjnego oraz kamer ANPR. Serwer zostanie doposazony
w licencje: zapewniajace obstuge zaprojektowanych kamer systemu monitoringu
wizyjnego, rozpoznawania tablic rejestracyjnych dla kamer ANPR, dla integracji
z systemem komunikacji interkomowej oraz dla integracji z NSI.

Zapewniony zostanie zapis materiatu wideo z kamer na okres 33 dni poprzez
doposazenie serwera w 1 dysk 1Tb. Serwer zostanie umieszczony

w Szafie Systemu Parkingowego.

Zastosowano serwer o ponizszych parametrach:
a. System operacyjny
- Microsoft Windows 10 64-bit
b. Dysk twardy
- mMSATA SSD 64GB (wbudowany), Dysk twardy 2.5”
- SATA 1 TB (wbudowany),
- Dodatkowy dysk 2.5” SATA
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- 1dysk 1TB.
Efektywna pojemnosé zapisu 931 GB

. Procesor

- Intel Core i5-4460 (6M Cache, 3.40 GHz)
Pamiec

- 8 GB Dual Channel DDR3 Non-ECC RAM (2x 4 GB)
Interfejs sieci

- 1 x Gigabit Ethernet RJ-45 (10/100/1000 MB/s)

. Wyjscie wideo

- 1xDVI-D / 1x HDMI

. Napiecie wejsciowe

- 100-240VAC,50/60Hz 1.6A
Moc zasilacza
- 90W Pojedynczy
Zuzycie energii 60W
Temperatury pracy 5° C - 40° C
Temperatury przechowywania -40° C - 65° C
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7. Polaczenie elementow lokalnych systemow

parkingowych
7.1. Szafa Systemu Parkingowego na poziomie lokalnym

Szafa Systemu Parkingowego zostanie zamontowana zgodnie z rysunkiem
przedstawionym ponizej. Na goérze bedzie sie znajdowac switch systemu
parkingowego obstugujacy wszystkie urzadzenia spiete w sie¢ IP, tzn. kamery
monitoringu, interkomy, kamery ANPR. Ze switch’a bezposrednio bedq
podifgczone urzadzenia do serwerdéw monitoringu CCTV i interkomow. System
parkingowy potgczony jest swojg wewnetrzng siecig, ktorej punktem srodkowym
jest automat kasowy i komputer sterujacy wewnatrz automatu. Wszystkie
serwery monitoringu, parkingowy, interkomowy zostang wpiete poprzez linie
Swiattowodowg do sieci miejskiej, aby przesytac¢ informacje do serwera gtdwnego

zlokalizowanego w serwerowni ZTM (ul. Matejki).

\ Przetacznica Swiattowodowa

2 3 “ 5 6 7 8 9 10 1" 12
Serwer Legenda
CCTV potgczen

13 14 15 6 17 18 19 20 21 22 23 24

1 2 3 B 5 6 7 8 9 10 1" 12
Lokalny egenda
serwer parkingowy systemu

13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
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I Wentylator Termostat |

Gnizdo zasialania

i

|
I‘ Przetgcznica swiattowodowa ‘l
| |
I‘ Lokalny serwer parkingowy ‘l
| |
I‘ Patchpanel ‘l
| |
I‘ Switch Switch ‘l
| I
I‘ Zasilacz Tymczasowy modut GSM‘l
| |
I‘ Serwer CCTV ‘l

|

Grzatka termiczna Gniazda zasilania

Rysunek 7.2 Schemat Szafy Systemu Parkingowego

Schemat pofgczen urzadzen zagospodarowanych w Szafie Systemu Parkingowego

zostat przedstawiony na rysunku 4.2. Schemat blokowy - architektura sieci.

Zaktada sie wykorzystanie istniejacej infrastruktury na wyposazeniu serwerowni
zlokalizowanej w ZTM Poznan przy ul. Matejki 59 w sktad, ktérej wchodzi szafa
RACK podtaczona do zasilacza awaryjnego UPS oraz zewnetrznego agregatu

pradotwdrczego.
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Pomieszczenie serwerowni jest klimatyzowane, a ciepte powietrze jest

~Wyciggane” na zewnatrz pomieszczenia za pomocg uktadu wentylacyjnego szafy
RACK.

Szafe parkingowg nalezy posadowi¢ na prefabrykowanym fundamencie

betonowym zgodnym z wytycznymi producenta szafy RACK.

W szafie parkingowej nalezy zamontowac¢ wkladke zamka zabezpieczajacego
zgodnie ze standardem stosowanym w WZKiB. Szczegoty dotyczace konkretnego

typu wkfadki zostang przekazane przez WZKiB.
7.2. Okablowanie urzadzen

Urzadzenia zostang potgczone w postaci sieci rozproszonej, ktérej gtdwnym
weztem bedzie switch zlokalizowany w zewnetrznej Szafie Systemu
Parkingowego. Potaczenia urzadzen ze switch’em realizowane bedg poprzez
doprowadzenie okablowania w kanalizacji teletechnicznej (wg odrebnego
opracowania), do wykonania okablowania zostanie uzyty kabel kat. 6 S/UTP
zewnetrzny, drut 4x2x0,5 Ilub na wiekszych odlegtosciach ograniczajacych
przesytanie informacji w postaci sieci LAN, jako medium zostanie uzyty kabel
Swiattowodowy 4]. Przewody zasilajace zostang okreslone wg odrebnego

opracowania.

Oznaczenia poszczegdlnych punktéw lokalizacji zostaty przedstawione na rysunku

nr 1.2 Plan orientacyjny - lokalizacja poszczegdlnych urzadzen w czesci

rysunkowej przedmiotowego opracowania.
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Schemat potaczen urzadzen zagospodarowanych na parkingu P&R zostat

przedstawiony na rysunku 4.2. Schemat blokowy - architektura sieci.
W punktach od A do I nalezy zostawic¢ po 2,0 m zapasu kazdego kabla.

Kable i przewody nalezy prowadzi¢ w kanalizacji teletechnicznej - wg

odrebnego opracowania.

W punktach od J do O nalezy kable techniczne przeprowadzi¢ wewnatrz
latarni i wyprowadzi¢ po 2,0 m zapasu kazdego kabla na wysokosci
3,5m.

punkt P do punktu A (RGnN - terminal wjazdowy),

punkt P do punktu B (RGnN - szlaban wjazdowy),

punkt P do punktu D (RGnN - terminal wyjazdowy),

punkt P do punktu E (RGnN - szlaban wyjazdowy),

punkt R do punktu G (ztacze ZK1 - automatyczna kasa ptatnicza),
punkt R do punktu I (ztqcze ZK1 - Szafa Systemu Parkingowego),

@ ™ 0 a0 T w

punkt R do punktu N (ztacze ZK1 - monitoring kamera obrotowa).

W punktach od A, B, D, E, G, I nalezy zostawi¢ po 2 m zapasu kazdego

kabla zasilajacego.

W punkcie N nalezy kabel zasilajacy przeprowadzi¢ wewnatrz latarni

i wyprowadzi¢ 2,0 m zapasu kabla na wysokosci 3,5 m.

W punkcie zlacza pomiarowego (pkt. P) nalezy zainstalowac
zabezpieczenia nadpradowe zgodnie z zataczona specyfikacja urzadzen
oraz zabezpieczenie réznicowo pradowe przeznaczone dla systemu

parkingowego wg odrebnego opracowania.

Typy poszczegdlnych kabli zostaly okreslone wg odrebnego

opracowania.
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8. Tablice Informacji Parkingowej

Tablice Informacji Parkingowej bedg informowaty kierowcdéw o wolnych miejscach
parkingowych na terenie parkingu P&R przy ul. Szymanowskiego. System
parkingowy zlokalizowany na terenie parkingu bedzie przesyfat informacje
poprzez nadajniki GPRS do trzech zlokalizowanych na terenie miasta tablic
dojazdowych, a takze do gtdéwnej tablicy parkingowej zostat doprowadzony kabel
LAN. Przestana informacja o ilosci wolnych miejsc bedzie wyswietlana na

specjalnych wyswietlaczach typu LED.

Tablice wyposazone beda w moduty pracujace w technologii pakietowej transmisji
danych (GPRS) - technologia ta pozwala na optymalizacje systemu, a takze

skraca czas zgromadzenia danych.

Dedykowany dostep APN, SMS-sender umozliwia btyskawiczny przeptyw danych
pomiedzy systemem parkingowym, a punktem dyspozytorskim oraz ich
automatyczne wyswietlenie przez drogowe tablice naprowadzajgce zmiennej
tresci. Informacje ,zaciggniete” z systemu parkingowego, o ilosci wolnych miejsc
sq rejestrowane, formowane w pakiety i wysytane do komputera archiwizujacego.
Komputer ma state pofaczenie z siecig Internet, analizuje dane, ktore sg
automatycznie przetwarzane do specjalnego formatu i gromadzone na stronie
www - stworzonej specjalnie w tym celu. Umozliwia to wszystkim upowaznionym
stuzbom, przy uzyciu przegladarki internetowej, wglad do wszystkich tablic

W czasie rzeczywistym.

Parametry techniczne Tablic Informacji Parkingowej:
a. wymiary tablicy: 2350/792 mm,
masa: 50 kg,
wymiary pola swietlnego: 1520 / 240 mm (76 / 12 pikseli),
raster: 20 mm,
napiecie zasilania: 230 V AC 50 Hz,
moc maksymalna: 160 W,
luminancja: klasa L3(*) zgodnie z norma PN-EN 12966-1:2005+A1:2013,
chromatycznosé: klasa C2 zgodnie z normg PN-EN 12966-1:
2005+A1:2013,
i. kat rozsytu sSwiatta: klasa B6 zgodnie z normg PN-EN 12966-
1:2005+A1:2013,

S Qa ™" 0o a o o
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j. proporcja Iluminacji: klasa R3 zgodnie z normg PN-EN 12966-
1:2005+A1:2013,

k. zakres temperaturowy pracy: klasa T1 i T3 (od -40°C do +60°C) zgodnie
z normg PN-EN 12966-1:2005+A1:2013,

|. stopien ochrony tablicy: klasa P3 zgodnie z normg PN-EN 12966-
1:2005+A1:2013.

Ponizej przedstawiono przyktadowg wizualizacje Tablic Informacji Parkingowej.
Tablice zostang zlokalizowane w kilku miejscach na terenie miasta zgodnie
z ustaleniami z Inwestorem i bedg informowaty o dojezdzie do parkingu oraz

ilosci wolnych miejsc postojowych.

Park & Ride ,, . S

Szymanowskiego

wolne
miejsca

Rysunek 8.1 Tablica Informacji Parkingowej (komunikat z informacja o liczbie wolnych

miejsc)

Ponizej przedstawiono widok ogdlny Tablicy Informacji Parkingowej

zlokalizowanej bezposrednio przy parkingu.

Park & Ride

Szymanowskiego

wolne
miejsca

Rysunek 8.2 Tablica Informacji Parkingowej (bezposrednio przy parkingu)

W niniejszym opracowaniu przedstawiono przyktadowe tablice naprowadzajace.

Docelowe tablice parkingowe sg zawarte w odrebnym opracowaniu.
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9. Nadrzedny System Integracji

9.1. Zarzadzanie oprogramowaniem FlinQ

W celu prawidtowego zarzadzania, nadzoru i kontroli urzadzeh zamontowanych
na parkingu P&R przy ul. Szymanowskiego w Poznaniu zostanie
zaimplementowany system oprogramowania, ktére ma za zadanie zintegrowac
wszystkie parkingowe systemy bezpieczenstwa oraz kontroli za pomocg jednej

platformy zwanej FlinQ.

Nadrzedny system integracji ma umozliwi¢ zarzadzanie systemami
bezpieczenstwa i kontroli z jednego miejsca oraz scali¢ rozproszong strukture
systemow w jednym miejscu. Ideg jest, aby jeden operator miat catkowitg
kontrole nad ruchem kotowym i pieszym na parkingu, moégt udzieli¢
natychmiastowej pomocy uzytkownikom obiektu czy to poprzez komunikacje
interkomowg, system rozgtoszeniowy czy bezposrednio wykonujgc operacje

w systemie parkingowym.
NSI musi umozliwia¢ zarzgdzanie nastepujacymi systemami:

kontroli szlabanéw,

automatycznej kasy pfatniczej,

terminali wyjazdowych i wjazdowych,
monitoringu wizyjnego wraz z systemem ANPR,

komunikacji interkomowej,

SO a0 T o

parametryzacja urzadzen parkingowych.

Opis dziatania Nadrzednego Systemu Integracji:

Zasada zbierania informacji i przekazywania do Nadrzednego Systemu Integracji:
a. serwis WCF wykorzystujgcy protokét TCP,
b. komunikacja po jednym porcie,
c. identyfikacja w oparciu o certyfikaty X509,
d. szyfrowanie SSL warstwy Transportowej (certyfikaty X509).

Celem pierwszego projektu parkingu P&R jest stworzenie jednego pomieszczenia
kontroli tzw. Centrum Zdalnego Zarzadzania Parkingami, w ktérym przeszkolony
pracownik poprzez obstuge jednego programu zarzadzajacego obstuguje wiele

niezaleznie dziatajacych systeméw takich jak: systemy parkingowe, kamery
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CCTV, systemy rozgtoszeniowe i interkomowe. Pozwala to na tatwiejszg i szybszg

obstuge pojawiajacych sie zgtoszen, awarii czy udzielenia informacji. Pracownik
obstuguje jedno stanowisko operatorskie, na ktorym ma przedstawiong
lokalizacje z naniesionymi zintegrowanymi systemami parkingu. Podstawowy
wyglad programu NSI zawiera mape z lokalizacjg parkingu przytqczonego do
CZZP. Po wybraniu na ekranie monitora mapy parkingu pojawia sie obraz
lokalizacji urzadzen parkingowych i bezpieczenstwa, ktdre sg przytaczone do
programu nadrzednego. Klikniecie ikony wybranego systemu powoduje otwarcie
okna z podgladem w czasie rzeczywistym oraz mozliwosci zdalnego dostepu do

wybranego systemu.

Nadrzedny System Integracji umozliwi przesytanie pakietu danych o zajetosci
parkingu P&R do systemu ITS w Poznaniu. Forma protokotu wymiany danych
pomiedzy NSI a ITS zostanie ustalona na etapie realizacji projektu z Zarzadca

systemu ITS. Ustuga zostanie zrealizowana w ramach zlecenia dodatkowego.

Wybrane funkcje Nadrzednego Systemu Integracji:
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Funkcje Nadrzednego Systemu Integracji okreslono w odrebnym opracowaniu.

Centrum obstugi zostanie usytuowane, jako kolejne stanowisko operatorskie
w budynku MPK Poznan przy ul. Glogowskiej. Stanowisko obejmowac bedzie
monitor, stacje operatorskie (jedna stacja gtdéwna i jedna zapasowa), klawiature,

mysz komputerowg.

9.2. Tworzenie dedykowanego interfejsu Nadrzednego
Systemu Integracji obstugi dla operatora

Mozliwos$¢ tworzenia elastycznego interfejsu uzytkownika szytego na miare
potrzeb zapewnia intuicyjng prace oraz ekspresowy czas reakcji gwarantujac tym

samym najwyzszy poziom bezpieczenstwa.

Rysunek 9.1 Przykiad Centrum Sterowania

W zwigzku z powyzszym praca operatora musi by¢ wspierana przez nastepujace
cechy interfejsu systemu:
a. w petni edytowalne interaktywne ikony rozmieszczane w dowolnym
miejscu poszczegdlnych widokéow zapewniajgce mozliwosé przetaczania
pomiedzy widokami Ilub do wyzwalania zaawansowanych procedur

oferujacych mozliwos¢ wielopoziomowych akcji w tym min wysterowanie
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presetu kamery PTZ, aktywacja wyjscia przekaznikowego w celu otwarcia

szlabanu, nawigzanie rozmowy interkomowej,

b. definiowanie widokdéw (wyswietlanie na pojedynczym monitorze) o rdéznej
zawartosci poszczegdlnych paneli (np. otwarcie podgladu obrazu na zywo,
ikony funkcyjne, mapa obiektu), dowolnym rozmiarze oraz potozeniu
w ekranie monitora,

c. odtwarzanie ostatnich kilkunastu sekund nagrania bezposrednio z widoku
kamery bedacej aktualnie w trybie podgladu biezacego,

d. mozliwos¢ precyzyjnej lokalizacji zdarzenia na skorelowanej mapie
synoptycznej,

e. mozliwos¢ automatycznego wskazanie obrazu z kamer obserwujgcych
dany interesujgcy obszar obiektu bez koniecznosci znajomosci przez
operatora nazw, grupy kamer oraz ich hierarchii przez wybor
interesujacego obszaru z mapy synoptycznej - funkcjonalnosc¢ ta zwieksza
ergonomie i szybkos¢ pracy operatora,

f. w momencie wystgpienia zdarzenia alarmowego z kazdego
z integrowanych podsystemoéw, platforma NSI moze wyswietli¢ dodatkowe
okno alarmowe,

g. wyswietlenie obrazu z kamery CCTV na mapie synoptycznej dla szybkiego
podgladu,

h. podglad obrazu CCTV przypisanego do potaczenia interkomowego np. jesli
zostanie wywotane potaczenie interkomowe,

i. zestawienie rozmowy interkomowej bezposrednio z poziomu mapy

synoptycznej.

Istnieje = mozliwos¢ wygenerowania raportdw zgodnie z  ustalonymi
z zamawiajagcym schematami danych, ktére sg wykorzystywane do dalszej
analizy zachowan i zdarzen wystepujacych na parkingu. Przedstawione za
pomocg diagramu stupkowego lub kotowego dane dot. dtugosci parkowania
kierowcow na parkingu z rozbiciem na dni, tygodnie, miesigce, a takze raport
godzinowy. Podziat rejestracji zaparkowanych pojazdow na powiaty oraz
wygenerowanie danych o zajetosci w cyklu miesiecznym, tygodniowym,
dziennym np. dane zajetosci parkingu, wjazdéw i wyjazddéw, co stanowi czesc

raportéw statystycznych. Mozliwe jest rdéwniez generowanie raportéw
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finansowych uwzgledniajgcych np. pfatno$¢ w automatycznej kasie parkingowej
za zakup biletu ZTM.

9.3. Parametry urzadzen zlokalizowanych w serwerowni
ZTM i w Centrum Zdalnhego Zarzadzania Parkingami

Adresacja IP poszczegoélnych urzadzen w przestrzeni parkingowej zostanie
przypisana zgodnie z wytycznymi przekazanymi przez WZKiB z dnia 07 kwietnia
2017 r. (zmodyfikowanymi przez ZTM w Poznaniu i ponownie zaakceptowane

przez przedstawiciela WZKiB).

Adresacja bedzie przebiegata od trzeciego oktetu w adresacji 10.71.0.0/16. Dla
lokalizacji parkingu P&R Szymanowskiego przyjeto nastepujacq adresacje
w zakresie 10.71.1.1 - 10.71.1.255. Natomiast dla urzadzen instalowanych
w wezle ZTM przy ul. Matejki 59 adresacje z zakresu 10.71.0.1 - 10.71.0.255.

Na potrzebe tunelowania ruchu miedzy lokalizacjg parkingu Szymanowskiego,
a siedzibg ZTM zostanie wykorzystany identyfikator sieci VLAN ID 640. Sygnaty
do stacji klienckich NVH-1101 zlokalizowanych w Centrum Zdalnego Zarzadzania
Parkingami (MPK Poznan, ul. Glogowska 131/133) bedg przekazywane z serwera
centralnego NVH-1004XR.

Stacje operatorskie zostang wyposazone w monitor 32”.
Parametry serwera obstugujacego oprogramowanie FlinQ:

a. model:
- NVH-1004XR z dyskiem SSD 64GB,
b. procesor:
- Intel® Xeon® CPU with 8M Smart Cache,
- liczba rdzeni: 4,
- liczba watkow: 8,
- szybkos$¢ zegara: 3.4 GHz,
- max. czestotliwos¢ turbo: 3.8 GHz,
- Intel® Smart Cache 8 MB,
- zestaw instrukcji: 64-bit,
- maksymalny rozmiar pamieci (w zaleznosci od typu): 32 GB,

- maksymalna przepustowos¢ pamieci: 21 GB/s,
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c. ptyta gtéwna:
- Intel® Micro ATX Form,
- gniazdo LGA 1155,
- wsparcie dla DDR3 1333 / 1066 MHz DIMM ECC Dual Channel,
- zlacza VGA,
- 2 interfejsy sieciowe (10/100/1000 Mb/s),
- 2 porty SATA 6.0 Gb/s,
- 3 porty SATA 3.0 Gb/s,
- 1 port kompatybilny z rozszerzeniem eSATA,
- 1 port eSATA 3.0 Gb/s,
- 2 porty USB 3.0,
d. pamiec:
- 8GB DDR3,
- ECC CL9 DIMM,
e. dysk SSD
- 1x SSD (Solid State Disk) SATA III Multi-level cell (MLC),
- 525 Mbps (odczyt),
- 475Mbps (zapis).

Parametry serwera redundantnego obstugujacego oprogramowanie
FlinQ:

f. model:
- NVH-1004XR z dyskiem SSD 64GB,
g. procesor:
- Intel® Xeon® CPU with 8M Smart Cache,
- liczba rdzeni: 4,
- liczba watkow: 8,
- szybkos$¢ zegara: 3.4 GHz,
- max. czestotliwos¢ turbo: 3.8 GHz,
- Intel® Smart Cache 8 MB,
- zestaw instrukcji: 64-bit,
- maksymalny rozmiar pamieci (w zaleznosci od typu): 32 GB,
- maksymalna przepustowos¢ pamieci: 21 GB/s,
h. ptyta gtéwna:
- Intel® Micro ATX Form,
- gniazdo LGA 1155,
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wsparcie dla DDR3 1333 / 1066 MHz DIMM ECC Dual Channel,
ztacza VGA,

2 interfejsy sieciowe (10/100/1000 Mb/s),

2 porty SATA 6.0 Gb/s,

3 porty SATA 3.0 Gb/s,

1 port kompatybilny z rozszerzeniem eSATA,

1 port eSATA 3.0 Gb/s,

2 porty USB 3.0,

i. pamiec:

8GB DDR3,
ECC CL9 DIMM,

j. dysk SSD

1x SSD (Solid State Disk) SATA III Multi-level cell (MLC),
525 Mbps (odczyt),
475Mbps (zapis).

Parametry dyskow do serwera:

a. Dysk twardy SATA do pracy ciggtej 4000 GB.

Parametry stacji operatorskiej:

a. model:

NVH-1100 z dyskiem SSD

b. Procesor:

3rd Generation Intel® Core(TM) i7 Liczba rdzeni: 4 Liczba watkow:
8 Szybkos$¢ zegara: 3.4 GHz Max. czestotliwo$¢ turbo: 3.8 GHz
Intel® Smart Cache 8 MB Zestaw instrukcji: 64-bit Maksymalny
rozmiar pamieci (w zaleznosci od typu): 32 GB Maksymalna

przepustowos¢ pamieci: 21 GB/s,

c. ptyta gtéwna:

Intel® Micro ATX Form Gniazdo LGA 1155 4 gniazda 240-pin DDR3
SDRAM DIMM Wsparcie dla max 32 GB DDR3 1600 / 1333 MHz
DIMM Ztacza dual DVI-I oraz Display Port 2 interfejsy sieciowy
(10/100/1000 Mb/s) 2 porty SATA 6.0 Gb/s 3 porty SATA 3.0 Gb/s
1 port kompatybilny z rozszerzeniem eSATA 1 port eSATA 3.0 Gb/s
2 porty USB 3.0 14 portow USB 2.0, 6 na tylnym panelu oraz

dodatkowe 8 poprzez 4 wewnetrzne zfqcza 1 dyskretne ztacze karty
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graficznej PCI Express 2.0 x 16 2 ztacza PCI Express 2.0 x 1 3

ztqcza PCI,
d. pamiec:
- 8GB 1333MHz DDR3 Non-ECC CL9 DIMM,
e. dysk SSD:
- 1x SSD (Solid State Disk) SATA III Multi-level cell (MLC) 525 Mbps
(odczyt) 475Mbps (zapis),

obudowa:

._h

—  Micro-ATX Wymiary: 300(D) x 90(W) x 326(H) mm,

g. karta graficzna opcjonalna.

Do obstugi programu w centrum kontroli przewidziany jest monitor

o parametrach:

a. GML-3210M Monitor LCD/TFT 32" Rozdzielczos$¢ FullHD (81 cm) z szybq
ochronng, LED backlight, praca w trybie 24/7.

9.4. Serwer interkomowy

Serwer interkomowy bedzie posiada¢ gotowg integracje z systemami
podrzednymi. Konfiguracja centrali oraz system operacyjny serwera
interkomowego beda przechowywane w pamieci FLASH bezposrednio w karcie
procesorowej serwera. Serwer interkomowy zostanie wyposazony w karty
abonenckie z licencjami rozszerzen dla interkoméw IP oraz licencje ICX dla
integracji z NSI.

Sercem systemu bedzie serwer interkomowy GE300 umieszczony w Szafie RACK
w serwerowni ZTM przy ul. Matejki 59 - lokalizacja serwera znajduje sie na

rysunku nr 5 Rzut serwerowni ZTM (ul. Matejki).

Zastosowano serwer o ponizszych parametrach:
a. gnhiazda:
- 5 wolnych gniazd w celu podtaczenia kart dla maks. 20 analogowych
lub cyfrowych abonentéw, badz maks. 40 abonentéw IP dla obudowy

lub innych zréznicowanych funkcji,

b. mozliwos¢ rozbudowy:
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o

- 5 dodatkowych wolnych gniazd poprzez zastosowanie obudowy
rozszerzen GEZ300 dla maks. 40 analogowych Ilub cyfrowych
abonentow, badZz maks. 80 abonentéw IP dla obudowy,

2 dodatkowe wolne gniazda na karty G8 poprzez GEI300

. przepustowos¢ wewnetrzna:

- 128 kanatow cyfrowych (bez blokowania),

- magistrala Ethernet 10/100 Mbit/s,

wejscia:

- 2 wejscia dla zmiennych stykéw,

- 1 wejscie AF (0 dBM/ 600 omow),

wyjscia:

- 2 wyjscia przekaznikowe:
+ maks. pojemnosc¢ przetgczeniowa: 60 W/ 125 VA,
 maks. prad przetgczeniowy: 2A,

* maks. napiecie przetgczeniowe 60 V DC/ 40 V AC,

. zkgczki:

- ztgczka szeregowa DSUB dla RS232,
- ziqczka Ethernet RJ45, 10/100 Mbit/s,

. funkcje:

- monitoring audio,

- pamiec gtosowa,

- maks. 32 zdarzenia wywotywane czasowo,

- konferencja w technologii Open Duplex,

- 1-, 8-cyfrowe numery dla pofgczen telefonicznych,
zrédto zasilania: Wewnetrzne 230 V/ 24 V AC/38,5 VA,
temperatura robocza od 0°C do +50°C,

temperatura przechowywania: -30°C do +60 °C,

wymiary: 310 mm (szer.), 210 mm (wys.), 77,5 mm (gteb.).
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Na ponizszym rysunku przedstawiono schemat blokowy systemu zarzadzania
parkingami (NSI) - PEKA (SmartCity).

® System
1 informagji p 3:?&:10
Parkingowej i

Smart
Gy (&) ¥
Nadrzedny
NSI 5
Integracji

Wydziat Zarzadzania
‘ System K System
e CqV Voo })))) Interkomowy

i Bezpieczenstwa

Rysunek 9.2 System Zarzadzania parkingami (NSI)

W Centrum Zdalnego Zarzadzania Parkingami zostanie umieszczony interkom
nabiurkowy IP z petng klawiaturg i mikrofonem na gesiej szyjce. Interkom gtéwny
bedzie sie komunikowat poprzez sie¢ IP z centralg zlokalizowang na parkingu przy
ul. Szymanowskiego, dzieki czemu bedzie zapewniona dwustronna a komunikacja
gtosowa z interkomami znajdujacymi sie na parkingu.

Stanowisko operatora w Centrum Zdalnego Zarzadzania Parkingami
zostanie wyposazone w interkom o0 ponizszych parametrach

technicznych:

a. klasa IP: IP 50, odpornos$¢ na kurz, ostre powietrze,

b. klawiatura: silikonowa z plastikowg warstwg, sita aktywacji: 1,3 N, 1x10
cykli,

c. obudowa: plastik ABS odporny na uderzenia,

d. mikrofon: elekretowy mikrofon wszechkierunkowy dla maksymalnie 7 m
(23 st.) odlegtosci méwienia, dodatkowy mikrofon z redukcjg szumoéw

z kardioidg do zastosowan przy odlegtosci mowienia 3 - 10 cm (1 - 4 cali),
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e. gtosnik: specjalnego typu membrana dla optymalnej jakosci dzwieku,
cis$nienie akustyczne: 85 dB/1 W/1 m (3,28 stopy.), 8 W,

f. wzmacniacz: wbudowany wzmacniacz 2,5 W,

g. moc wyjsciowa z wbudowanym gtos$nikiem: 1,5 W,

h. wyswietlacz: Bialy, podswietlany, w petni graficzny 64 x 84, 8 lini x 14
znakdéw, Skompensowana temperatura,

i. przetacznik potozenia: sensor grawitacyjny 3D,

wejscie: wejscie dla stykow astatycznych, maks. 1 kW,

x —.

wyjscie: wyjscie otwartego kolektora (30 V DC / 50 mA),

|. zakres czestotliwosci: 200 - 16,000 Hz,

. temperatura robocza: 0° C do +50° C (32° F do 122° F),
zakres temperatury przechowywania: -20° C do +50° C (-4° F to 122° F),
wilgotnos¢ wzgledna: do 95 %,
wtyk: IP Uplink/Downlink: ekranowane wtyki modutowe RJ 45,

modutowy wtyk 4/4 do podtaczenia zestawu, stuchawek,

-8 v o 3 3

okablowanie: kat. min. 5,

»

zasilanie: PoE,
PoE: IEEE 802.3af,
zuzycie energii terminala: Klasa 0 (0,44 W do 12,95 W),
protokot: 10/100 MBit/s (Full/Half Duplex),
. EE 972A: 179 x 240 x 58 mm (7.05 x 9,46 x 2,29 c) (przewod “S” 430 mm
/ 16,9 c).

(s

T < €

Rysunek 9.3 Nabiurkowa stacja interkomu, czarna z mikrofonem C-EE972AS.C
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9.5. Bilans mocy urzadzen zlokalizowanych w serwerowni ZTM Poznan

Moc optymalna

Moc maksymalna

Suma moc maksymalna

Nr kat Lokalizacja llos¢
: (W] W] (W]
Centrum - serwerownia
Serwer w obudowie 1U/19", Xenon, SSD 64GB,
HS, 4 porty RAID, bez dyskéw, zawiera szyny do 1 160
V NVH-1004XR 481 9 montazu 200 200
24 x GE PoE+ + 4 GE SFP Web Smart Pro Switch, 1 130
ECS2100-28P PoE Budget max.200W, 1 RJ45 Console port 260 260
Serwer systemu NSI
Serwer w obudowie 1U/19", Xenon, SSD 64GB,
HS, 4 porty RAID, bez dyskéw, zawiera szyny do 1 160
V NVH-1004XR 481 9 montazu 200 200
System interkomowy i rozgtoszeniowy
Serwer
C-GE300EU.C GE300 Serwer Cyfrowy IP z zasilaczem 1 8 40 40
Macierz dyskowa
DSA-N2E7X4-12AT DSA E2700 Jednostka bazowa 6x 4TB 1 250 358 358
SUMA 1058
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10. Zestawienie elementéw uzytego sprzetu

Nazwa produktu | Jedn. | llosé

Elementy systemu zlokalizowane na parkingu P&R

System parkingowy

Terminal wjazdowy szt. 1
Terminal wyjazdowy szt. 1
Bariera parkingowa (szlaban) szt. 2
Automatyczna kasa parkingowa szt. 1
Petla indukcyjna szt. 4
Detektor petli indukcyjnej, dwukanatowy szt. 2
Fundament pod urzadzenia szt. 5
Szafa Systemu Parkingowego szt. 1
ANPR
Kamera sieciowa tubowa 3-9mm moto zoom 1080p, H.264/MIPEG, IR szt. 2
2MP, Software Day Night, 2,4mm pinhole lens, 30fps&2MP, 0.3lux, 120dB WDR, SSNRIII,
Defog, DIS, Multiple streaming, Privacy masking, IVA: Motion detection, Audio Detection, ot )
Face Detection with Metadata, Tampering, Virtual line, Enter/Exit, (Dis)Appear , Alarms, SD ’
storage, Motion detection, Bi-directional Audio, 12V/PoE, ONVIF
Kamera - kasa parkingowa
2MP, Software Day Night, 2,4mm pinhole lens, 30fps&2MP, 0.3lux, 120dB WDR, SSNRIII,
Defog, DIS, Multiple streaming, Privacy masking, IVA: Motion detection, Audio Detection, ot 1
Face Detection with Metadata, Tampering, Virtual line, Enter/Exit, (Dis)Appear , Alarms, SD )
storage, Motion detection, Bi-directional Audio, 12V/PoE, ONVIF
Kamery statopozycyjne
Kamera tubowa, 2.8-12 mm moto, 3 MP CMOS, WDR, 60 k/s, IR, inteligentna analiza
obrazu (przekroczenie linii, detekcja wtaman, obszar : wejscie/wyjscie, bagazu bez opieki, ot 6
usuniecie obiektu, detekcja twarzy , statysytyki, detekcja audio (wzrost , obnizenie ’
gtosnosci) , sabotaz kamery ,detekcje utraty ostrosci)
Adapter do stupowego montazu uchwytéw serii 1100 szt.
Puszka montazowa dla BL1002F4-El szt.
Kamera PTZ

Kamera D/N AutoDome HD serii 7000 H.264 do zastosowan zewnetrznych/wewnetrznych ot 1
(montaz zwisowy) z zoomem optycznym 20X z koputkg przezroczystg '
Wysiegnik scienny z puszkg potfaczeniows i zasilaczem 230VAC szt. 1
Zestaw do nadajnika swiattowodowego z wyjsciem SFP dla kamer AutoDome IP szt. 1

Lokalne urzadzenia serwerowe w szafie systemu parkingowego
Industrial SNMP & Web-based management 10-port Gigabit Ethernet Switch, with 2-port
1G/100Mbps SFP/mini-GBIC empty-slot, base unit, with IGMP & MLD Snooping, VLAN, QoS,
Port Control, RSTP, STP, MSTP, SFP DDM support, with multi redundant ring support,with szt. 2
optional 8-port PoE+ PSE function; with DIN-Rail kit, without power adapter, operating
temperature: -30to +60 C
Zasilacz na szyne DIN 120W 48V 24V 2.5A, wymiary: 40x125.2x113.5mm, temp. pracy - sot 1
25°C~+70°C, do przetgcznikéw / media konwerteréw z PoE / PoE+ ’
Industrial BIDI SFP transceiver with DDM, 1.25G, WDM TX 1310nm / RX 1550nm, SM Single ot 42
Fiber, 15dBm, 20km, LC connector, Temp. - 40 ~ +85°C ’
Industrial BIDI SFP transceiver with DDM, 1.25G, WDM TX 1550nm / RX 1310nm, SM Single ot 5
Fiber, 15dBm, 20km, LC connector, Temp. - 40 ~ +85°C ’
Serwer CCTV NVH-1001 szt. 1
Lokalny serwer parkingowy Dell PowerEdge R210 szt. 1
Przetgcznica swiattowodowa 19” szt. 1
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Patchpanel 19” 24xRJ45 | s | 1
Switch lokalny na wyspie
Industrial SNMP & Web-based management 10-port Gigabit Ethernet Switch, with 2-port
1G/100Mbps SFP/mini-GBIC empty-slot, base unit, with IGMP & MLD Snooping, VLAN, QoS,
Port Control, RSTP, STP, MSTP, SFP DDM support, with multi redundant ring support,with szt. 2
optional 8-port PoE+ PSE function; with DIN-Rail kit, without power adapter, operating
temperature: -30to +60 C
Zasilacz na szyne DIN 120W 48V 24V 2.5A, wymiary: 40x125.2x113.5mm, temp. pracy -
25°C~+70°C, do przetgcznikow / media konwerteréw z PoE / PoE+ szt. 1
Modutu do zabudowy systemu interkomowego i rozgtoszeniowego
ET 908 modut interkomowy IP, wraz z PoE, z gniazdem RJ45 utozenie poziome, bez obudowy
+mikrofon MIC 480 ver.A szt 3
Gtosnik K 64 8 Ohm V2918 szt.
Modut wzmacniacza petli w obudowie, bez petli szt. 3
Gtosniki IP
Gtosnik tubowy IP/SIP, 10W, kolor szary | szt. | 1
Elementy systemu zlokalizowane w serwerowni ZTM Poznai (ul. Matejki)
Switch zlokalizowany w serwerowni ZTM
Switch ECS2100-28P | s | 1
Serwery zlokalizowane w serwerowni ZTM

V NVH-1004XR 481 9 Serwer w obudowie 1U/19",Xenon, SSD 64GB, HS,4 porty RAID, bez
dyskéw, zawiera szyny do montazu szt. 2
Dysk twardy do pracy ciggtej 4000GB / SATA. szt. 8
Licencja podstawowa VDG Sense PRO szt. 1
Licencja dla kanatu wizyjnego VDG Sense PRO szt. 9
Licencja dla Commend ( jeden kanat RTP ) szt. 1
Licencja API dla serwera master szt. 1
24 x GE PoE+ + 4 GE SFP Web Smart Pro Switch, PoE Budget max.200W, 1 RJ45 Console port szt. 1

P-transceiverwith-DDM 125G Onm-SM-16dBm20km-Dua onnecto
Oprogramowanie systemu VDG Sense szt. 8

Serwer systemu interkomowego i rozgtoszeniowego
GE300 SERWER CYFROWY IP z zasilaczem szt. 1
Karta abonencka dla 4 abonentdw, funkcjonalnos¢ B szt. 1
Licencja rozszerzenia z G3-IP-4B do G3-IP-8P szt. 1
Integracja z NSI
Licencja:1 ICX interfejs modutu instalacyjnego szt. 1
Program zarzadzajacy FlinQ szt. 1
Elementy systemu zlokalizowane w Centrum Zdalnego Zarzadzania Parkingami (pomieszczenie MPK ul.
Gtogowska)
Switch zlokalizowany w CZzZP
Switch ECS2100-28P | s | 1
Stacja interkomowa
EE900A IP master stacja nabiurkowa interkomowa, czarna z mikrofonem na gesiej szyjce | szt. | 1
Centrum

Jednostka operatora, i7, SSD szt. 2
Monitor LCD/TFT 32" Rozdzielczo$¢ (81 cm) z szybg ochronng, LED backlight, praca 24/7 szt. 1

Elementy dodatkowe
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E2700 Jednostka bazowa 6 x 4TB szt. 1

Rozszerzenie licencji BVMS 6.5 o obstuge 1 kanatu wideo (kamery/enkodera/dekodera)

t. 1
(e-licencja) >
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11. Rzuty pomieszczen
Na ponizszych rysunkach przedstawiono rzuty pomieszczen przekazane przez
Zamawiajacego:

a. rzut parteru - fragment budynku ZTM Poznan ul. Matejki 59 - wraz
z lokalizacjg szafy dla urzadzen systemu parkingowego 19” 600x1000
o wysokosci 42U, zasilanie 230V, ztacze C14,

b. rzut pomieszczenia CZZP w budynku MPK VII pietro.

a)

zagospodarowanie szafy dla urzadzen systemu parkingowego 19” w serwerowni
ZTM Poznan ul. Matejki 59:

Projektowane zagospodarowanie
szafy 19" 600x1000

| wentylator 10 |

[\

Switch ECS2100-28P
Serwer NSI i CCTV NVH-1004XR
panel porzadkujacy
Serwer redundantny NVH-1004XR

panel porzadkujacy

Serwer GE300

potka 19"

7 | EEEEEEEEEEEEEEERENEENEEEENEEEEREEREEREEERERE
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Rzut parteru — fragment
budynku ZTM Poznan,
Matejki 59

it E Sh——%
Szafa do dyspozycji WZKiB
Punkt przytacza

T l——an Swiattowodowego
j Serwerownia

SZAFA2 | SZAFA 1

Szafa dla urzadzen systemu
parkingowego 19’
600x1000 o wysokosci 42U,
zasilanie 230 V, zlacze C14

P
SZAFA 3 |SZAFA 4
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Na ponizszych rysunkach przedstawiono wskazang lokalizacje monitora,
interkomu i stacji roboczej przez Zamawiajgcego.
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Czesc rysunkowa
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Rys. 1 Plan orientacyjny
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Rys. 2 Plan sytuacyjny
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Rys. 3 Plan sytuacyjny — zakres dziatania kamer
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Rys. 4 Schemat blokowy
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Zataczniki

75



stadtraum P&R Szymanowskiego

Warunki WZKiB
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Specyfikacje dla systemow zarzadzania parkingami
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